46

BAB Y
FENLUTUF

51  Keslmpulan

Dalam rangka mengatasi risiko kecelakasn di jalan raya yang disebabkan
oleh area tittk buta pada kendaraan besur seperti truk dan bus, penelitian ini berhasil
merancang dan mengimplementasikan sebuah sistem sensor tik buta dengan
menggunakan teknologi sensor ultrasonik dan mikrokentroler Arduine Uno. Hasil
penelitian ini membawa beberapa knslmwlluyang signifikan:

Pertama. melalui pengujian dan analisis, sistem sensor yang dirancang
tertentu-di ares titk buta kendaraan besar. Pengrunaan sensor ulirasonik sebagai
metode deteksi memberikan solusi yang handal dan efisien dalam mengidentifikasi
objek di sekitor kendaraan.

‘Kedun. integras: antars sensor ultrasonik, mikmkmﬂnﬂnrmuuu dan
peringatan visual serta suara mampu memberikan informasi vang jelas dan Iﬁpnl

kep.nﬂlpmhd i tentang adanya objek di titik buta. Ini berputcrmmu:hghlkm
mhﬂmm situasi lalu lintas yang kompleks,

Namim, perlu diingal bahwa sistem yong dshmmhhmm
dlhm hal Jnrﬂl; deteksi dan lingkungan pengujizn, Fmgm d'lﬁnhn dalam
lingkungnn terkendali yang mungkin berbeds dengan situssi jalan raya yang
sebenamya. Selam itu, mﬂipmhml penelitian ini menjanjikan, peningkatan
lebil lanjut pads skurasi deteksi dan respons waktu mungkin masih diperlukan,
Dalam konteks perkembangan teknologl  tansportasi, penelitian ini
menyumbangkan wawasan mmm sistem peringatan titik
buta pada kendaraan besar. Diharapkan hasil penelitian ini dapat menjadi landasan
bagi pengembangon lebth lanjut dalam bidang ini. mendorong implementasi
teknologn  yang  lebih aman dan  efektif dalam  indusin  kendaraan
besar Kesimpulannyu rancangan sistem sensor titik buta di kendaraan besar dengan
menggunakan mikrokontroler Arduine Uno dan teknologi sensor ultrasonik
merupakan langkah penting menuju pemingkatan keselamatan dan efisiensi dalam
lalu lintas jalan raya. Meskipun masih ada ruang entuk pengembangan lebih lanjut,
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keselamatan di jalan raya:

52  Saran

Pada penelition yang sudsh dilakukan oleh penulis banvak kekurangan serta
keterbatasan alat yang ada pada penelitian ini. Adapun kekurangan tersebut dapat
digunakan oleh peneliti selanjutnya untuk mengembangan penelitian rancang
bangun sistem sensor titik buta di kendarann besar dengan sistem mikrokontroler
arduino uno yang sudah dibangun. Adapun saran yang diberikan dan penulis untuk
penelitian selanjutmys
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