BAB I
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Kendaraan besar seperti truk dan bus memiliki ukuran yang lebih besar
daripada kendarzan pribadi. sehingga seringkali sulit untuk melihat area di sekitar
kendaraan. Titik buta adalah area di sehﬂ‘knuia:mn yang tidak bisa dilihat oleh
pengemudi melalui kaga spion ataw kuca depan kendaraan. Keberadaan titik buta
ini dapat menjadi faktor utamia terjadinya kecelakaan lalit lintas yang melibatkan
kendaraan besarf 1],

ﬂlhm upays untuk mengurangi nsike kecelakaan laly lintas yang
whn oleh titik buta, ﬁperlukﬂn stiaty mtﬂmm dapat memberikan
informasi tentang keberadaan objek di sekitar kendarsan. Sensor titik buta dapat
membantu pengemudi kendaraan besar untuk melihat armmmm oleh
kaca spion atau kaca depan kendaraan[2].

ﬂﬂlm ‘skripsi i, penulis merancang dan membangun sstem sensor
ultrmsonic pﬂdﬁ titikbutn kendaruan besar dengan menggunalkan mikrokontroler
Arduino Uno. Arduino Uno adalah sebuah platform elektronik open-source yang
dapat digunskan untuk membuat herbagai macam proyek elekironik.

Penelitian ind Jugn membahas lentang pﬁnnnmhﬁlpbmmﬂ sistem
sensor titik hlhih hﬂmmmﬂg}gﬂnﬂkﬂ sistem mikrokontroler Arduino
Uno. ﬁmmtﬁhﬁ,hm SM-IHH‘I Sensor yang mampu
mendetekst keberadaan uhjek di sekitar kendaraan dengnn menggunukan sensor
ultrasonic[3]. Data dari sensor ultrsonik akan diy ﬂHL sistem mikrokontroler
Arduine Uno, dan kemudian memberikan peringatan kepada pengemudi melalui
sebuah buzrer atan LED.

Dengan adanya sistem sensor ftitik buta yong dirancang dalam skripsi mi,
diharapkan dspat membantu pengemudi kendaraan besar untuk menghimdan
terjadinya kecelakaan lalu lintas yang disebabkan ofeh titik buta. Selain itu, hasil
dari skripsi ini juga dapat menjadi referensi bagi peneliti ateu mahasiswa lain vang

ingin mengembangkan sistem serupa.
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Rumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang yang penulis sudah jelaskan pada bagian

sehelumnya, maka permasalshan yang dapat diumuskan adalah bagaimana

merancang bangun sistem sensor titik buta di kendaman besar dengan sistem

mikrokontroler arduinoe uno untuk mengurangi resitko dalam berkendara.
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Batasan Masalah

Batasan Masalah,penulis pada:skripsi ini sdalah -

Rancang h@'ﬂﬂlﬂ* WWEMhEaI seperti dump truck.
Mendeteksi objek pada area blindspot, drump truck pada sisi belukang,

tohan terhadap air

4. Alatini tidak optimal ketika berada di pemberhention lampu lafa lintas.
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'I‘.'ﬁjm. Fenelitian
i 'Ilu'n litian ini adalah merancang dan mem sistem sensor
Tujuan lain pene g I:l‘.'.mgm:r

ﬁhk hﬂthkmdnman besar menggunokan sistem mikrokontroler i:dumﬂ Uno.
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1.5

| hal vang depat menjadi fokus pﬂnel:lhﬂ.[dghh sehagai berikut :
Mcmncung mikrokontroler Arduino Une untik mengontrol sistem sensor
padu titik buta kendaraan berat.

Membuat sistem yang mampu mendeteksi objek ares pada sisi belakang.

- "Untuk meningkatkan kewaspadaan pengemudi dan pengendarn pengguna

jalan fainnya pads area titik buta,
Manfaat Penelitian

. Mnnfaat teoritis,

Hasil dari penelitian ini semoga bisn menjadi literstur dalam
pengembangan teknolom dan bisa menjadi kontribusi dalam pengembangan
leknologi di bidang keselamatan berkendara dan transportasi pada
UMUmnya.

Manfaat praktis.



a); Bagi Penulis
Penulis dapat menerapkan ilmu vang didopatkan dari
perkuliahan dan dapat memberikan ide pikiran  dalam
pengembangan teknologi pada transportasi yang akan dating.

b). Bagi Pembaca.
Meningkatkan k berkendara bagi pengemudi
isiko kecelakaan dan

BAB IV HASIL
Bab empat me embahasan, Dalam bab ini
nantinya akan berisi tentang proses, alur, dan perancangan sistem. Pada bab
ini juga nantinya akan ada testing alat yang sudah dibuat penulis dan akan
dibahas secara meneyveluruh.
BAB V PENUTUP
Bab lima merupakan penutup yang memberikan ofsu memuat
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