BAB I
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Pada sast ini perkembangan teknologi semakin berkembang dengan pesat.
Perkembangan teknologi yang pesat ini tidak lain dan bukan hanya untuk
mempermudah manusia dalam menjalankan kehidupan sehan harinya, agar lebih
mudah dan efisien, El.hhﬂtu WWyan{z memudahkan manusia
dalam menjangkay tujuannya adalah  kendaraan | bermotor. Sepeda motor
mmpﬂmmm paling banyak diminati di Indonesia. hingga tahun
2020 umﬂm _]luu.'l.ﬂh kendarsan di indonesia mencapai lfijuln kendaraan sepeda
motor 1]

Sistem keamanan kendaraan hermotor pada sdmnghimmpﬂlukan
untuk menekan angka terhadap tindak kriminalitas pada pencurian kendiraan
bermotor. Menurut data yang dihimpun dari Badan Pusat Statistik, angka
M|Mﬁhqﬂ;pm:u.nnn kendsrnan bermotor pada tahun 2020 seb:mj'uk 18.557
kasus pmmm Sistem pengamanan yang disediakanoleh produksi kendaraan
bermotor belum mampu untuk mengatasi masalah ini,

' Belum cukup efesien pntuk memberantas pencurian sepeda motor, Oleh
karena itu sistem kesmanan sepeda motor menjadi kebutuhan penting bagi pemilik
kendarman sepedn motor. Sistem keamanan puhﬁmmda motor tidok bisa
mngahﬁﬂdﬂhwmm pﬂhﬂlﬁ.ﬂ.l@dlmtur hanya menerapkan
sistem keamanan satu nuhmn Emmm d@asa.ng pada rem cakram.
Sistemn keamanan lun yang masth digunnkan secara-luas adalah alann suara yang
dimaksudkan untuk memperingatkan pemilik kendaraan sepeda motor atao
masyarakat sekitar bahwa kendaraan mereka telah dibobol atau dicuri [3].

Berdasarkan latar belakang tersebut, maka diperlukan sistem keamanan
kendaraan sepeda motor vang dapat melacak kendaraan. Dalam hal ini, pereliti
ingin memanfaatkan teknologi GPS. dan mikrokontroler yang akan dikombinasikan

untuk menciptakan sistem keamanan kendaraan untuk sepeda motor.
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1.2 Rumusan Masalah
Dengan Iatar belakang yong telah peneliti uratkan di stas, moka
permasalahan dalam penelitizn ini adalah:

i. Desain alat Pelacak kendaraan sepeda motor (GPS Tracker).

b. Cara melacak kendaraan sepeda motor.

¢. Hasil tes alat pelacak kendaraan Sepeda motor {GPS Tracker).
1.3 Batasan Masalah.

Berdasarkan permasalahan di stus, perfu ditetapkan batasan masalah agar
ruang lingkup masalah yang jelas. Pada penelitian ini peneliti membuat sistem
keamanan scpeda mwmmmkan GPS vang terintegrast dengan telegram
bqhﬂ;ﬂhkmknﬂh‘ulerwnu antara lain ; - :

. Perangkat vang digumakan dengan spesifikasi yang sudah ditentukan,

Yaiiu Arduino ESPR266,

b, Sistem tidsk dapat bekerja apabila Perangkst tidak mendapatkan

koneksi sinval internet.

‘c. Sistem ini hanya menggunakan aplikasi telegram.

d. Kemampuan antena gps yang digunakan nuﬂhwm

¢ Pengecekan lokasi kendaraan sepeda mmwtmmkm—pﬂgle maps.

L Informasi yang digunakan berupa latitude dan longitude posisi dari

& Rancangan hanyo berfokus pada fungsionalitas aat sajs
1.4 Tujuan Fenelitian

Berdosarkan latar betakang dan ramusan masalah vang telah dijelaskan,
maka tujuan dan penelitian ini adalah membuat sistem keamanan kendaran sepeda
motor dengan menggunakan GPS yang terintegrasi dengan telegram berbasis
mikrokontroler Ardumo.

1.5 Manfaat Penelitian

Penelitian ini di can dapat membenkan alternatif bagi keamanan

kendaraan bermotor dan pencegahan kejahatan khususnya pencunan. Merancang



platform IoT untuk sistem pemantauan dan pelacakan kendaraan. Alat yang
dikembangkan dapat digunakan pada semua jenis kendaraaan bermotor,
Lo Metodologl Penelitian

Metode penelition yang digunakan dalam penelitian ini adolah sebagai

skripsi ini, mahipemallh mnn].rmmn skripsi ini dengan smtenuuh sebaga berikur:
BAB 1 PENDAHULUAN

Bab ini menjelaskan tentang latar belakang, rumusan masalah, batasan
masalah, tujuan penelitian, manfaat penelitian, dan sistematika penulizan.

BAB 11 LANDASAN TEDRI
Bab ini menjelaskan tentang waktu serta tempat penelitian, alat dan bahan



yang digunakan dalam peneitian, tahap perancangan dan metode analisis.

BAB 11l METODOLOGI PENELITIAN

digunakan dalam penelitian, perancangan perangkat keras dan perangkat lunak, dan
langkah pengambilan data.

BAB [V HASIL DAN PEMBAH?




	 Bab 1 - Dimas Bagas  Taufiqurrohman_001.pdf (p.1)
	 Bab 1 - Dimas Bagas  Taufiqurrohman_002.pdf (p.2)
	 Bab 1 - Dimas Bagas  Taufiqurrohman_003.pdf (p.3)
	 Bab 1 - Dimas Bagas  Taufiqurrohman_004.pdf (p.4)

