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ABSTRAK 

 

 

 Di suatu persimpangan lampu lalu lintas biasanya sering terjadi 

pelanggaran, seperti kendaraan yang berhenti melewati marka jalan, kendaraan 

yang menerobos lampu lalu lintas yang bisa membahayakan kendaraan lain dan 

menimbulkan kemacetan. Polisi lalu lintas tentunya bisa memberikan tilang pada 

kendaraan yang melanggar aturan tersebut. Namun seandainya ada banyak 

kendaraan yang melanggar aturan tersebut, tentunya polisi akan kesulitan untuk 

menilan semua pelanggar. 

 Menindak kendaraan yang melaggar aturan tersebut memang tidak mudah 

bagi polisi lalu lintas, apalagi ketika polisi sedang lengah atau tidak berada di 

tempat. Dengan bantuan teknologi pendeteksi kendaraan ini dimungkinkan 

mengambil gambar atau foto kendaraan pelanggar sebagai bukti. Tepatnya pada 

bagian dimana plat nomor polisi berada, juga mengetahui jenis kendaraan, 

warna dan ciri-ciri lainnya. 

 Teknologi ini akan aktif ketika lampu merah menyala, dan akan 

mendeteksi kendaraan yang menerobos lampu lalu lintas. Dengan model 

induction traffic sensor yang tertanam di jalan, akan memberikan input kepada 

sistem komputer untuk memberikan perintah mengambil gambar atau foto dengan 

menggunakan media kamera. 
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