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INTISARI

Fotografi merupakan alat rekam visual yang membutuhkan cahaya sebagai
emulsi film don momentum berupa objek yang lerbekukan dalam proses
pemotretan. Fotografer depat mengambil gambar potret dari beberapa titik yang
disebul camera angle atau sudut pengambilan gambar. Camera angle merupakan
salah sotu cara untuk menyampaikan pesan melalui penempatan kamern pada sudut
dan ketinggian tertentu. Kejadian salah angle dapat menyebabkan ketidaksesuaian
dalam penvampaian ' utan jurnalistik. Untuk i
diperlukan metode ang sesuai agar tidak terjadi
kesalahon dala
foto adalah_des

duhl uji dengan rasio 8:2. Pembuatan
tukan sebanyak dua kali yaitu model den
¢l dengan data original. Tahapan terakh

k 2700 foto, algoritme
esar 33, 7% sedangkan

Support Vector Machine :
algoritme K-Nearess Neig asi sebesar 43,1%. Pada
pengujian kedua dengan tasi menjadi 5700 foto,
algoritme Support Fector a'.ﬁ.w.'l:m.r herhnm] mudnpatkan akurasi sebesari 69.5%
sedangkan algoritme K-Nearest Neiglbor berhasil mendapatkan akurasi sebesar
51.9%. Dapat disimpulkan babwa algoritme Support Fector Mochine memiliki
performa yang lebith baik davipada K-Nearest Neighbor dalam melakukan
klasifikasi angle pada foto.

Kata Kuncl: Swpport Vector Machine, K-Nearest Neighbor, Machine Learning,
Klasifikasi, Augmentasi
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ABSTRACT

Photography is a visual recording tool that reguives light as o fflm emulsion
and momentwm i the form of objects that are frozen in the shoating process.
Photographers can fake pictures from several points called camera angles or
shooting angles. Camera angle ix @ way fo convey a message through placing the
camerd af @ cerfain angle and height. Incorrect angles can couse discrepancies in
message delivery, especially in fournalistic coverage. For this reason, a method ix

needed to recognize the angle in the apg Jaie photo so that there are no errors
in conveying the Ig ! ¢ cngles it photos is with the

machine learnming i i e the right algorithm in
Telies | - i TR elisifi cation alporithms are
used, mam et i : SFM and K-Nearest Neighbor (KNN).

that can be used
in claxsifving
i the right algori pal testimg method
f¥ b (e datasets with au s that aim o
Fversity of data that will be used goess. The
dnigues wsed are grayvsedle, rotation. dad mod hh n thix
ith data coftection of 2700 date from '
wsing the APL Data Preprocessing el
m 100100 pivels. Division of training l:fn.i'a aie
mnmgmmmmumm

WRG11, il ] -core sotwes i the model Wethod 1o

i the application functions properly.

Machine
Nedghbor
test with the addition
Machine algorithm
et Meighbor algorithm
{ thart the Suppori Vector
Neighbor in elussifving

mnmgmﬂam-:wmmyqrjf F!‘E.f!mn
Machine afgarithm hax bittér perft ! 1i
angles in photos,

Keyword: Support Vector Machine, K-Nearest Neighbor, Machine Learnimg,
Clasxsification, Augmentation
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