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INTISARI 

Dewasa ini, bencana banjir merupakan hal yang tidak asing di sekitar kita. 

Banyak upaya yang dilakukan dalam menanggulangi bencana banjir. Salah satunya 

yaitu membuat bendungan yang dapat menahan ataupun mengatur laju aliran air. 

Bendungan air memiliki beberapa pintu kanal air yang berfungsi sebagai pembuka 

dan penutup untuk mengalirkan maupun menahan aliran air. Turun naiknya debit air 

tidak dapat diperkirakan secara akurat, sehingga dibutuhkan orang untuk selalu 

mengontrol ketinggian debit air yang akan dijadikan acuan dalam menentukan 

ketinggian buka pintu kanal. Dalam hal pengontrolan tersebut peranan manusia 

menjadi sangat penting.  

Bila manusia melakukan kesalahan dalam pengontrolan, maka ketinggian 

buka pintu kanal tidak sesuai dengan ketinggian debit air, sehingga terjadi aliran air 

yang tidak stabil. Dari keterangan diatas maka penulis padukan untuk merealisasi 

otomatisasi kanal air yang efektif dan efisien, dalam kesempatan penyusunan Tugas 

Akhir dengan judul “Perancangan Prototipe Sistem Pengendali Kanal Air Dengan 

Menggunakan Mikrokontroler AT8535”. 

Cara kerja alat yang kami buat yaitu ketika debit air mengalami kenaikan, 

maka pintu air akan secara otomatis membuka lebih lebar menyesuaikan dengan 

tinggi debit air tersebut. Pada waktu debit air mengalami penurunan, maka tinggi 

pintu akan menyempit secara otomatis. Buka tutup pintu kanal ini di diatur oleh 

mikrokontroler ATMega8535 dan sebagai sensor masukan pemberi signal ke dalam 

mikrokontroler ATMega8535 adalah switch 

Kata Kunci: Kanal Air, Mikrokontroler, Otomatisasi 
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ABSTRACT 

Nowadays, floods are familiar around us. Many of the efforts taken to 

overcome the flood disaster. One of them is a dam that can hold or set the water flow 

rate. Dam water has several doors that function as water channels opening and 

closing for the stream and keep the flow of water. Ups and downs of water discharge 

can’t be predicted accurately, and so we need people to always control the height of 

discharge water will be used as reference in determining the height of open canal 

door. In terms of controlling the human role becomes very important. 

When humans make mistakes in control, then open the door heights are not in 

accordance with the height of the canal water discharge, resulting in an unstable 

water flow. From the description above, the authors combine to realize the 

automation of canal water effectively and efficiently, in preparing the final chance 

with the title "Design Of Canal Water Control System Prototype Using 

Microcontroller AT8535". 

How the tools we've created is when the water discharge increases, then the 

floodgates will open wider automatically adjusts to the height of discharge water. At 

the time of discharge of water has decreased, the height of the door will automatically 

narrows. Open and close the door on the canal is governed by the microcontroller 

ATMega8535. And as the giver of the sensor input signal into the ATMega8535 

microcontroller is a switch sensor. 

Keywords: Water Canal, Microcontroller, Automation 
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