BAB1
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang
Sistem kendali secara oto

§ pengetahuan dan teknologi
an adanya kemajuan di bidang

Dhari keterangan diatas maka penulis padukan untuk merealisasi jemuran
otomatis yang efektif dan efisien. dalam kesempaten penyusunan Tigas Akhir
dengan judul “Jemuran Pakaian Otomatis Dengan Menggunakan Sensor Cahaya (

LDR ) dan Sensor Hujan™,



1.2 Rumusan Masalah

|. Bagaimana cara agar menjemiur menjadi lebih modah dan praktis.

2. Bagaimana memodelisasikan dan memncang sistem jemuran otomatis

vang efisien dan tepat guna.

Informatika dan Komputer AMIKOM Yogyakarta,

b. Menerapkan ilmu serta teori — teori yang telah diperoleh selama mengikuti
pendidikan kuliah schagai persiapan untuk penguplikusiannya pada
kehidupan sehari — hari dan dunia kerja nantinya.



. Menambah wawasan pengetahuan sesuai dengan bidang teknolom
mikrokontroler.
1.5 Metode Penelitian
Metode — metode yang digunakan untuk memperoleh data — data yang

Sistematika yang digunakan dalom ps an maten adalah sebagai berikut ;

BAB1 Pendahuluan
Pada bab ini menguraikan masalah tentang Latar Belakang
Masalah, Rumusan Masalah, Batasan Masalah, Tujuan Penelitian
dan Sistematika Penulisan,

BABII Landasan Teon



BAB Il

Pada bab ini menerangkan tinjauan pustaka dan dasar teori jemuran
otomatis, mikrokontroler ATMega8535 beserts komponennya
maupun bahass pemrograman Bascom AVR.

Perancangan Sistem

Pada bab ini menguraikapdistem mekanisme cara kerja alat yang

ymatis’ yang telah dibuat d enjelaskan tentang proses

pengujian jemuran olonatis yang dibuat.

bab ini meliputi kesimpulan
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