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MOTTO 

 Dengan bersyukur kepada tuhan pada apa yang kita miliki, maka 

kita akan memperoleh lebih banyak lagi. Namun apabila kita 

hanya melihat apa yang tidak kita punyai, kita tidak akan pernah 

merasa cukup dalam hal apapun. 

 Kesuksesan  bukan dari hasilnya tetapi didasarkan pada 

imajinasi, ditambahdengan ambisi dan kemauan serta bagaiman 

mendapatkannya. 

 Bukan dengan berbicara, tetapi mendengarlah kita bisa banyak 

belajar dan adilah berbanding telinga dan mulut 2:1. 

 Perjuangkan apa yang layak kamu perjuangkan karena itu 

tujuanmu. 

Kemenangan tidak datang dengan sendirinya, tapi membutuhkan 

pengorbanan jiwa raga, keiklasan dalam berjuang, ketangguhan 

menghadapi tantangan, keberanian dalam bertindak, kecerdasan dalam 

bersiasat, kemurnian bertauhid dan tawakal pada Allah SWT. 

 

By : Maful & Nawan
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PERSEMBAHAN 

Puji dan syukur saya panjatkan untuk Allah SWT atas segala rahmat dan 

karuniaNya yang senantiasa memberikan ilmu pengetahuan, serta Sholawat 

salam selalu saya junjungkan kepada Nabi Muhammad SAW yang menjadi 

contoh menjadi suri tauladan untuk mahluk didunia. 

Dengan penuh rasa cinta dan sayang ,penulis mengucapkan rasa terima 

kasih dan mempersembahkan tugas akhir ini kepada orang-orang yang dengan 

tulus memberikan doa, cinta dan sayang yang  tak pernah berhenti: 

  “BAPAK” & “IBU” tercinta, karena engkau aku ada dan berkat Do’a mu 

aku bisa menjadi seperti ini. Begitu banyak pengorbanan dan kasih 

sayang yang telah diberikan kepadaku, dan aku tidak akan bisa 

membalasnya. Maafkan aku yang sering membuat bapak dan ibu 

kecewa, marah, dan sedih. Ya ALLAH hambamu memohon berikan 

kepada orang tua-ku kesehatan dan kebaikan di dunia dan kebaikan di 

akhirat jauhkanlah orang tua-ku dari siksa api neraka.  

   “Kakak-kaka q ” yang amat ku sayangi, jangan kecewakan orang tua 

kita, berikan yang terbaik buat mereka dan seluruh keluarga yang selalu 

mendukungku. 
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Puji dan syukur saya panjatkan untuk Allah SWT atas segala rahmat dan 

karuniaNya, serta Sholawat salam selalu saya junjungkan kepada Nabi 

Muhammad SAW yang menjadi contoh penuntun sehingga dapat menyelesaikan 

Tugas akhir ini dengan baik. 

Penulisan tugas Akhir ini merupakan syarat yang harus dipenuhi dalam 

menyelesaikan perkuliahan dan memperoleh gelar Diploma III di STMIK 
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INTISARI 

Sistem kendali secara otomatis di bidang ilmu pengetahuan dan teknologi 

belakangan ini berkembang dengan pesat. Dengan adanya kemajuan di bidang 

ilmu pengetahuan dan teknologi menghasilkan inovasi baru yang berkembang 

menuju lebih baik. Hal ini dapat dilihat jangkauan aplikasinya mulai dari rumah 

tangga hingga peralatan yang canggih. 

Menjemur pakaian adalah salah satu kegiatan yang sering dilakukan 

didalam kehidupan rumah tangga, dan biasa kita lihat menjemur pakaian sering 

kita tinggal bepergian,  sehingga kita tidak sempat lagi untuk mengangkat jemuran 

pada waktu akan turun hujan ataupun hari sudah malam. Untuk mengatasi 

masalah tersebut perlu adanya sistem kontrol otomatis, dengan cara membuat 

sistem jemuran otomatis.  

Dari keterangan diatas maka penulis padukan untuk merealisasi jemuran 

otomatis yang efektif dan efisien, dalam kesempatan penyusunan Tugas Akhir 

dengan judul “Jemuran Pakaian Otomatis Dengan Menggunakan Sensor Cahaya ( 

LDR ) dan Sensor Hujan”. 

 

Kata Kunci : Otomatisasi, ATMega8535, Jemuran Pakaian Otoimatis 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



xix 

 

ABSTRACT 

  Automatic control systems in science and technology is growing rapidly 

lately. With the advancement in science and technology to produce new 

innovations that developed into the better. It can be seen range applications 

ranging from household to equipment that sophisticated. 

  Drying clothes is one of the activities that are often carried out in domestic 

life, and we usually see hanging clothes often we live to travel, so we do not have 

time anymore to lift the clothesline at the time of going to rain or it was night. To 

solve this problem is the automatic control system, by making an automatic 

washing system. 

  From the description above, the authors combine to realize the automatic 

clothesline effective and efficient in preparing the final opportunity for "Clothes 

Horse Using Automatic Light Sensor (LDR) and Rain Sensor." 

 

Keywords: Automation, ATMega8535, Otoimatis clothes horse 
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