BAB1

PENDAHULUAN

robol senantiasa dapat memberikan nilai yang lebih dalam persaingan di dunis
usaha.

Hal ini didasarkan akan kebutuhan fungsional robot yang semakin
komplek. dan kebutuhan sensor — sensor yang digunakan robot semakin komplek



pulit. Oleh karena flu, riset tentang pembuatan sensor mutlak harus dilakukan agar
dalam pembuatan robor tidak berpantung dengan sensor yang tersedia di pasaran
saja, melainkan kita bisa membuat sensor sendiri dengan harga yang relatif lebih

4. Bahasa pemrograman yan digunakan adalah Bascom AVR

1.4 Tujuan Penelitian

Tujuan dari penulisan skripsi ini adalah ;



l. Sebagai syarat untuk memperoleh gelar Sarjana Komputer(S.Kom) pada
jurusan Teknik Informatika STMIK “AMIKOM” Yogyakarta

2. Menjadikan skripsi ini sebagai lingkungan pembelajaran mahasiswa
dengan mempraktekkan ilmu yang telsh didopar seloma di bangku kulish.

2 Waiwancsca (ibRrview)

Penelitian dilakukan dengan cara mewawancarai kepada beberapa orang
yang mengalami kesulitan seputar komunikas untuk mendapatkan informasi yang
nantinya sebagai acuan laporan penelitian.

3. Studi Literatur



Metode ini menggunakan literatur yang dapat di manfaatkan seperti

manfuat internet yaitu mengunjungi situs vang berbubungan dengan robotika.

1.6 Sistematik Penulisan

Laporan penelitinn ini akon disusun secarn sistematik kedalam 5 bab

masing-masing bab  akan divrutkan sehay

BABV

Pada bab ini membahas hasil implementasi dan pengujian robot
yang dibuat.
PENUTUP
Pada bab ini meliputi kesimpulan yang didapal dari pembuatan
robot  dan  saran  uniuk  pengembangan  lebih  lanjut.
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