rancangan robot fine foflower yang telsh dipaparkan, robot dapat berjalan

3. Dengan menambahkan algoritma PID vaitu milai P dan nilai D pada

program robot serta melakukan tria! and ervor untuk mendapatkan nilai
bobot yang stabil menjadi kunci berjalannya algoritma tersebut.

T2



5.2 Saran

Dalam pembuatan robot line folfower ini masih ada kekurangan yang
sekiranya dapat disempurnakan kedepannya. diantara lain :
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