1.1 Latar Belakang

baru didunia robotiks, dan yang lebih utama adalah untuk  mensejahterakan
masyarakat, Dan semua perkembangan teknologi yang berkembang, dapat dilihat dan
dirasakan oleh umat manusia sekarang ini. Begitu mudahnya dengan bantuan robot
pekerjaan menjadi lebih cepat dan rapi.



Perkembangan di dunia robotika tidak berhenti disitu saja. Adanya ide yang
lebih banyuk justru timbul dari para kalangan pelajar, baik itu siswa, mahasiswa, dan
kelompok minat robot. Hal ini yang mendorong adanya pelajaran tambahan yang
membahas tentang robot itu sendiri, sehinggailmu dani para peserta didik bertambah.
Dan semakin banyak idé g terkumip ntik dunicobotika. Karena ranah robot di

kalangan pelajar; robot yang di ciptakan juga sesuai dengan kebutuhan dan keinginan.

Pelajaran dasor di dunia robot yang dapat i implementasikan oleh para
eobot fine follower atau robot pengikut garis. Kagen
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Mikrokontroler ATmegad2 Menggunakan Algoritma PID (Proporsional
Integral Dertvatif).



1.2 Rumusan Masalah

Berdasarkan uraian latar belakang masalah diatas, maks dapat dibuat suatu

fungsi IR (Infra Red).
3. Menggunakan mikrokontroller ATmega32 sebagai kendali robot fine

follower.

4. Menggunakan lapangan berwarmna putih dan warna hitam sebagai lintasan,



5. Menggunakan algoritma PID untuk kontrol motor DC (nilai Kp dan KD).
6. Pembahasan mekanik secara umum.

1.4 Tujuan Penelitlan

mikrokontroler dan robot fime folfower.,

Lo Metodologl Penclltian



Langkah — langkah atau metode yang digunakan untuk memperoleh data -
data yang diperiukan dalam penelitian ini menggunakan beberapa motode. vaitu :
1. Metode Kepusiakaan

cu — buku sebagal sebagsi bahan

1.7 Sistematika Penullsan
Sistematika yang disusun ke dalam masing — masing bab. dimana pada
masing — masing bab akan divraikan masalah — masalah sebagai berikut :



BAB | : PENDAHULUAN
Bab ini merupakan bagian pengantar dari pokok permasalshan yang dibahas
dalam skripsi ini. Adapun hal — hal yang dibahas berisikin tentang : latar belakang,
rumusan masalah, batasan masalah, wjuan peselitian, manfaat penelitian, metodologi
BAB I ; LANDASAD
Bab ini akan menerangkan finjauan pusiaka dan tcori robol, mikrokontroler
abascom AVR dan downloader.
NCANGAN SISTEM
 akan menguraikan perancangan perangkat keras
: PEMBAHASAN
Bab ini akan menjelaskan tentang hasil dari obaf

stematika e .-"--I l-._-:.'. | _ i pen '-|

memjaiaskan lentang

controler.

BAB ¥V ; PENUTUP
Blhim[mhpﬂ'ﬁ st |.I|-'I:-_'1I dapat dart |.J|| mhﬂﬁj}fﬂﬂ-ﬂ
dan saran untuk pengembangan yang lebih baik dalam bidang robatika.
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