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INTISARI 

Seiring perkembangan teknologi dimasa sekarang, diharapkan perancangan 
sistem pemanggil perawat bebasis mikrokontroller ATmega 16 ini bermanfaat bagi 
kemajuan teknologi dinegara ini. Sistem yang ada sekarang adalah sistem manual 
yang mana pastinya masih terdapat banyak kekurangan dan juga semakin lama sistem 
manual akan tertinggal, sehingga kita akan dipaksa untuk lebih memajukan teknologi.  

Sistem pemanggil perawat berbasis mikrokontroller ATmega 16 ini 
mempunyai kelebihan, salah satunya adalah penggunaan mikrokontroller dalam 
sistemnya, dan juga kita menampilkan sistemnya dalam layar monitor komputer, 
sehingga sistem ini akan memberikan perkembangan yang jauh lebih baik untuk 
teknologi yang kita gunakan. 

Mikrokontroller berfungsi untuk mengontrol proses dari saat pasien menekan 
tombol untuk memanggil perawat sampai dengan proses tampilan panggilan di layar 
monitor. Mikrokontroller mengirim data ke personal komputer secara serial, diproses 
dengan software bascom AVR dan ditampilkan dengan software Visual Basic 6.0, 
sehingga menghasilkan tampilan pada layar monitor. 

Kata Kunci : Mirokontroller, Bascom AVR, Visual Basic 6.0 
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ABSTRACT 

Along with the development of technology in the present, nurses are expected 
to be adaptable system design caller ATmega 16 microcontroller is beneficial to the 
advancement of technology in this country. The current system is a manual system 
where there are certainly still many shortcomings and also the longer the manual 
system will be left behind, so we will be forced to further advance the technology. 

Microcontroller-based system caller ATmega 16 nurses this has advantages, 
one being the use of the microcontroller in the system, and we also show the system 
in a computer monitor screen, so this system will provide a much better development 
for the technology we use. 

Microcontroller serves to control the process from when the patient presses 
the button to call the nurse to call on the display screen. Microcontroller sends the 
data to a personal computer serial, Bascom AVR is processed by software and 
displayed with Visual Basic 6.0 software, resulting in a display on the monitor 
screen. 

Keywords: Mirokontroller, Bascom AVR, Visual Basic 6.0
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