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5.1 Kesimpulan
Unmkrmmhmtalutpmnbemnmhnm:mmdmmrmrmg

Dori hasil perancangan serta pengujian vang tefah dilakukan
berbagai tahap. diantaranya mikrokentroller wemos D1 R1. wifi manager,
bot telegram, sensor ultrasonik pada dispenser pakan. sensor ultrasonik pada
dispenser minum, pompa air, motor servo dan sensor ketinggian air pada
wadah mangkok dapat disimpulkan sebagai berikut:



l. Pengujian mikrokontroller Wemos D1 R1 dapat bekerja dengan
baik dengan indikator pada serial monitor bahwa semua status
peranghat keras maupun sensor telah berkerja dengan baik

2. Pengujian wiff mosoger dapal berkerja dengan bailk dengan

indikator terdapat S5/ yang tampil pada saat scan Wi-Fi dan saat

dibubungkan telah berhasil diarabkan ke captive portal untuk

akurasi schesar 100% dan bot telegram dapat berkerja dengar

¢ Pengujian pompa air mendapal skupasi sebesar 9296, Hal ini

percobaannya.

8. Pengujian sensor ketinggian air mendapat akurasi sebesar 100%
dengan indikator bot telegram dapat berkerja dengan baik dalam
mengirimkan status sensor ketinggion air.
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5.1 Saran

Adapun saran serta pengembangan dalam perancangan dan

pengujian secara keseluruhan yang telah oleh penulis agar menjad lebih
baik lngi yaitu:

|. Merancang bot telegram dari dasar tanpa bergantung dari library

maupun API pihak ke-3 untuk menjaga kestabilan dan bisa lebih
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