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INTISARI 

  

            Fungsi robot ini diharapkan akan bermanfaat bagi perkembangan peradaban 

manusia dengan ditandai oleh semakin banyaknya kemudahan – kemudahan bagi 

manusia untuk menjalankan tugas dan aktivitas sehari – hari dengan bantuan robot baik 

di dunia industri, pendidikan, kontes ataupun di dalam rumah tangga. 

            Robot AV-Com merupakan salah satu dasar robot industri yang digunakan sebagai 

Kontes Robot Indonesia (KRI), Amikom ICT Award (AMICTA) dan Indonesia ICT 

Award (INAICTA). Skripsi ini bertujuan untuk membuat elektronika, coding program 

dan merancang mekanik untuk altivitas pergerakan robot AV-COM. 

Robot ini menggunakan potensio meter sebagai kendali utama, menggunakan motor 

dc sebagai penggerak utama dari kedua roda dan pada lengannya. Rangkaian Utama 

terdiri dari rangkaian Microcontroller  yang  dilengkapi dengan uploader yang dapat 

dihubungkan ke PC menggunakan port parallel 

Rangkaian interface terdiri dari :  

Rangkaian H-Bridge relay untuk mengendalikan arah putaran motor 

Rangkaian Pengendali Level Tegangan output dari motor yang berfungsi 

untuk mengendalikan kecepatan motor. Level tegangan terdiri dari 2v, 6v, 

10v, 12v yang dikendalikan oleh microcontroller 

Rangkaian Joystick sebagai panel control gerakan robot yang dihubungkan 

dengan kabel ke rangkaian H-Bridge relay dan Rangkaian Pengendali 

Level Tegangan  



 

 

 ABSTRACT  

The function of this robot is expected to be useful for the development of human 

civilization is marked by a growing number of convenience - easy for humans to perform 

tasks and activities of the day - the day with the help of good robots in industry, 

education, contest or in the household. 

Robot AV-Com is one of the basic industrial robots are used as the Indonesian Robot 

Contest (KRI), ICT Award (AMICTA) and Indonesia ICT Award (INAICTA). This thesis 

aims to make electronics, coding and designing programs for the mechanical movement 

of the robot altivitas AV-COM. 

This robot uses potensio meters as the primary control, using a dc motor as the main 

drivers of both wheels and the arm. Main circuit consists of a series Microcontroller 

equipped with uploader that can be connected to a PC using the parallel port 

Interface circuit consists of: 

 H-Bridge circuit relay to control the direction of motor rotation  

 Control circuit output voltage level of motor function to control motor 

speed. Voltage consists of 2v, 6V, 10V, 12V which is controlled by 

microcontroller  

 Joystick circuit as robot motion control panel is connected by wire to the 

H-Bridge circuit relay and circuit Voltage Level Controller  

 

 

 


