BAB 1

PENDAHULUAN

1.1 Lutar Belakang Masalah

Sejak terjadinya revolusi industri di
teknologi  berkembang d

alat kerja ban I!Iﬂl,'l.“l robot agar dapat bekerja secara optimal. §
&al:l:paiiﬂik A5

Oleh karena itu, pengembangan robot hamis dimulai dari riset yang

mendalam, agar robot senantiasa dapat memberikan nilai yang lebih dalam persaingan di
dunia usaha.

Dalam hal ini STMIK “AMIKOM™ sebagai sekolah tinggi, telah mempunyai

motto “Ungpn! dalam Tren Tiknologd Informasi ™ telah melakukan berbagaio riset tentang



robotika, termasuk dengan mengikuti berbaagai ajang perlombain, seperti Kontes Robot
Indonesia. Dalam kontes ini AMIKOM ROBOTIC telah membuat 3 buah robot,

dinntaranya Robot Otomatis Pembawa, Robot Traveller dan Robot Manual Pembawa.

Robot Manual Pembawa AV-COM merupakun salah satu robol industry yang
dirancang untuk penelitian maupun perlombagn, Robot ini juga pernah ikut dalam
berbagai perlombaan, diantafinya yang disdakan olelilembaga STMIK “AMIKOM™
dalam AMICTA 2009/ (Al

ndonesia ICT Award)

KR1) pada kontes



1.2 Rumusan Masalah

Berdasarkan lotar belakang diatas, penulis merumuskan permasalahan sebagai
berikut: “Bagaimana merancang svstem Kendali robot manual AV-COM berbasis

mikrokontroller ATMEGA 8535 vang lébih baik dari sistem vang sudah berjalan 77

1.4 Tujuan Penelitian

Tujuan dari penulisin skripsi in acdalah :



I. Sebagai sywrat untuk memperoleh gelar Sarjona Komputer(S Kom) pada jurusan
Teknik Informatika STMIK “AMIKOM™ Yogryokarta
2. Menjadikan skripsi ini sebagai lingkungan pembelajaran mohasiswa dengan

mempraktekkan ilmu yvang telah didspat selams di bangku kulish. Sehingga

mengalomi kesuliton seputar komunikes untuk mendapatkan informasi yang nantinya

3. Studi Literatur



Metode ini menggunakan literatur yang dapat di manfaatkan seperti manfaut

internet yaitu mengunjungi sitws vang berhubungan dengan robotika,
L6 Sistematik Penulisan

Laporan penclitian ini akan disusun secara sistematik kedalam 5 bab masing-

masing bab akan divrutkan sebagai berikur:

Pada bab ini membahas hasil implementasi dan pengujian robot vang
dibuat.



BABV  Penutp

Pada bab ini meliputi kesimpulan yang didapat dari pembuatan robot dan
saran untuk pengembangan lebib lanjut,
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