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4. Kabel yang terlalu banyak membuat robot terlihat tidak rapi dan terkadang
mengganggy pergerakan motor atau menghalangi sensor |

52 Saran



Dalam pembuatan rancang bangun untuk robot V-Com Smart masih ada
beberapa kekurangan yang perlu diperbaiki sebagai penyempurnaan robot. Saran
untuk penyempurnaan robot antara lain:

o Penggunaan motor yang mempunyai torsi yang besar dan balance antara
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