BAB I

PENDAHULUAN
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era globalisasi ini terjadi berbagai perkembangan dalam
ngan teknologi robotika.

Thsisi mmm nenuntul. penggun:
. crupakan salah satu

penyelamatan. Terdapat kondisi-kondish tertentu dalam penyelamatan yang
manusia seperti kebutuhan akan akurasi tinggi, tenaga yang besar

i terlalu berbahava bagi

kecepatan yang tinggl stau resiko yang tnggi. Keadssan-keadonan im
dapat distasi dengan menggunakan robot. Oleh karena itu riset harus
senantiasa dilakukan untuk pengembangan robot den lebih baik lagi jika
sudah dimulai sejak di sekolah dasar atau menengah, Agar robot dapat



memberikan nilai ekonomis yang tinggi maka ia harus di desain untuk

suatu tujuan tertentu. Sebagai contoh bila terjadi kebakaran hebat yang
sangal beresiko bila dipadamkan oleh manusia atau terlalu besar tenaga
don biaya bila akan dipadamkan maka tobot pemadam opi dupat
digunakan sebagai alternatif

1.2.  Ruomusan Masalah
Bagaimana membangun sitem navigasi pada robot cerdas pemadam
api ini? Sehingga tidak membentur halangan yang ada dalam hal ini adalah
dinding. Dalam penelitian ini di simulasikan dengan menggunakan api



yang diletakkan didalam ruangan dan nantinya dipadamkan oleh robot.

1.3.  Batasan Musalah

Untuk menghindani perluasan atau berkembangnya pokok permasalahan

untuk mengaplikasikan pada kehidupan sehari-hari dan dalam dunia

kerja nantinya.



¢. Mengembangkan pola keilmuan dan membuka wawasan pengetshuan
baru sesuai dengan bidang teknologi informatika khususnya dalam
bidang Mikrokontroller.

d. Hasil penelitian ini diharapkan dapat dijadikan sebagai acuan

Metode wawancara dilaksanakan untuk menggali informasi pada pihak
yang lebih ahli, sehingga didapatkan analisis yang lebih batk.

¢. Metode Studi Literatur



fasilitas internet yaitu dengan cars mengumjungi situs  yang
berhubungan dengan robotika.

1.6, Sistematika Penullsan

Bab [1I Perancangan Sistem

Pada bab ini menguraikan perancangan bagian elektronis robat,
bagian mekanis dan perancangan program.



Bahb IV Hasil dan Pembahasan

Pada bab ini membahas hasil implementasi dan pengujian robot
yang dibuat.
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