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INTISARI 

 

Sistem pengenali lift yang digunakan pada bangunan-bangunan bertingkat 

umumnya menggunakan sistem pengendali PLC (Programable Logic Controller). 

Pada pembuatan prototipe ini memberikan alternatif untuk menggantikan peran 

PLC dalam mengendalikan proses kerja lift, yaitu dengan menggunakan 

Mikrokontroler Atmel ATMega8535.  

 

Perancangan lift 3 lantai menggunakan Mikrokontroler dibuat meliputi 3 

bagian yaitu kerangka lift, sangkar lift dan pengendali (controller). Perancangan 

pertama : kerangka lift dibuat 3 lantai, dimana tiap lantai dilengkapi 3 buah 

7segment sebagai lampu indikator keberadaan lift, sebuah sensor cahaya ditiap 

lantai digunakan sebagai pembatas pergerakan lift, lima buah tombol yang 

digunakan untuk memanggil sangkar lift dan untuk lantai tujuan, satu buah motor 

DC gear sebagai penggerak turun-naik sangkar lift. Kedua : sangkar lift 

dilengkapi dengan dua buah sensor cahaya sebagai pendeteksi keberadaan orang 

atau benda didepan pintu lift, dua buah sensor mekanik sebagai pembatas 

pergerakan pintu dan satu buah motor DC sebagai penggerak pintu lift. Dan tahap 

terakhir perancangan kendali (controller) dimana pada tahap ini membutuhkan 

rangkayan elekronika (hardware) sebagai rangkayan minimum, dimana semua 

rangkaian itu semuanya dikendalikan mikrokontroler yang telah diprogram, 

sehingga dapat menjalankan proses-proses yang diinginkan dimana 

mikrokontroler ini akan diprogram dengan menggunakan bahasa C.  

 

Untuk membangun sistem pengendali lift 3 lantai ini digunakan perangkat 

lunak CodeVisionAVR untuk memprogram mikrokontroler dengan menggunakan 

bahasa C. Software yang digunakan untuk mensimulasikan program yang dibuat 

adalah Proteus 7 professional . Dan untuk mencetak jalur rangkayan/skematik 

elektronika menggunakan Proteus 7 Professional dan Orced.  

 

Jika lift dapat bergerak naik dan turun mencapai lantai yang ingin dituju 

dan proses yang terjadi pada kerja pintu lift dapat membuka tutup kembali secara 

otomatis, maka dapat diketahui sistem pengendali lift tersebut sudah dapat 

berfungsi dengan baik. 

 

Kata kunci : Mikrokontroler, lift 3 lantai, sistem pengendali, sensor. 
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ABSTRACT 

 

 Elevator control system used in the storied buildings generally use control 

system PLC (Programmable Logic Controller). In making this prototype provides 

an alternative to replace the role of PLC in controlling the process of working 

elevator, which is using Atmel Microcontroller ATMega8535. 

 

 The design of the elevator 3 floors using a microcontroller made include 3 

parts, namely the framework of the elevator, the elevator cage and controller 

(controller). The first design: a framework made elevator 3 floors, where each 

floor has 3 pieces 7segment as the existence of elevator indicator lights, a light 

sensor in each floor is used as a boundary movement of the elevator, five buttons 

used to call the elevator cage and for flooring purpose, one motor power windows 

as a drive up and down the elevator cage. Second: elevator cage equipped with 

two light sensors to detect the presence of people or objects in front of the 

elevator door, two mechanical sensors as limiting the movement of the door and 

one DC motor as the elevator doors. And the last stage control design (controller) 

which at this stage requires elekronika circuit (hardware) as a minimum circuit, 

where all series are all controlled by a microcontroller that has been 

programmed, so it can perform the desired processes in which the microcontroller 

will be programmed using C language .  

  

 To build a 3-storey elevator control system is used to program the software 

CodeVisionAVR Mikrocontroller using C language Software used to simulate the 

program created is Proteus 7 Professional. And to print circuit lines / electrical 

schematics using Proteus 7 Professional and Orced. 

 

 If the elevator can move up and down to reach the floor that want to target 

and process that occurs at work to open the elevator doors closed again 

automatically, it can be known to the elevator control system is to function 

properly. 

 

 

Keyword : Microcontroller, elevator 3 floors control system, sensor. 
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