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PENDAHULUAN
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nenyehabkan persaingan ketm dibiduns cknologi. Schingra manusia dituniut
untuk mengikuti perkembungan yang terjadi, hal ini menyebsbkan pola pikir
manusia lebih berkembang, termasuk dalam penelitian dan pengembangan alat-
alat robatika. Hal itu bertujuan agar manusia tidak hanya bekerja dengan peralatan
sederhuna sajo, akan tetapi dibantu oleh perungkat-perangknt canggih.

Dengan adunys perssingon teknologh dan ilmo pengetabusn yvong ketat,

herbagai praktisi dan peneliti mengembangkan dan memanfaatkan alat kerja bantu



bempa robot. Secars umum robot merspakan perpeduan antara kinerja mekanis,
elektroniz, dan pemrograman vang sesuai dengan kebutuhan. Diantars robot-robot

vung ade, lerdapat jenis robol tuk berjalun dan robot berjalan atuu disebut mobile

1.2 Humuosan Masalah
Berdasarkan latar belakang dintas, penulis merumuskan permasalahan
sebagai berikut: “Bagaimans meruncang desain dan pergerakan Robot Berkaki

AV-COM  berhasis ARDUING MEGAI2E", dolam penelitian ini ditulisksn



baganimans mendesain bentuk robot berkaki AV-COM dan bagaimann cara

memadukan kinerja motor servo disetiop lengan robot.

8. Catu daya robot menggunakan batu baterai.

9. Dimensi robot tidak lebib dari 33cm x 35cm x 35cm.
10 Motor servo yang digunakan torsi 3kgiem dan 6kgicm,

11.  Robot berjulan ditempst yang datar dan tanpa dibebani oleh muatim.



L4  Tujusn Penelitian

Tujunn dari penulisan skripsi ini sdaluh:

x Pencrapan (imu pengetahuan yang pemah diperoleh saat kuliah.

3, Pemboatan karya ilmiah scbapai bukti turut berperan serta dalum

pengembangun ilmu pengetshuan khwsusnya bidang keilmuun IT.



4. Membuks wawasan pengetshuan baru dan mengembangkan pola keilmoan
sesuni dengan bidang teknologi informatika khusesnya delam bidong
mikrokontroler.

1.5.2 Bagi STMIK AMIKOM Yogyakarta

3. Referensi dan pedoman untuk mengembangan kearah yang lebih baik.
seperti pengembangan robot pengintai dan penjelajah.



1.6 Metode Pengambilan Data

Dalam setiap penulisan. dipertukan sostu metode pengumpulan data yong

akan digunokan dalsm pembuatan skripsi. baik pads asplikasi moupun pada

BAB 1 : FENDAHULUAN

Padlu bab ini akan dioraikan mengenai ltar belakang masaluh yang ditelit,
rumusan masalah, batasan masalsh, tujuan dan mantaat, metode pengumpulan
dutn. sistemnatika penulizan.



BAB Il ; LANDASAN TEORI

Pada bab ini mencrungkan carn kerin molor DC, motor servo,
mikrokontmler ATMEGAT2E, Arduino MEGAI2E, sensor ultrasonik, scnsor

puris, rungkaian elekironikn. pemrogrm isunl Basic. pemrograman Arduino
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