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INTISARI

Sistem otomatisasi adalah salah satu bagian dari perkembangan
teknologi yang sangat pesat saat ini, dimana manusia selalu berusaha untuk
meringankan dan mempercepat pekerjaannya dengan menciptakan suatu
peralatan elektronik yang dapat mengendalikan secara otomatis dan
memonitor output dari alat tersebut sehingga dapat menggantikan peran
manusia dalam menyelesaikan setiap pekerjaannya dengan ringan dan cepat.

Selama ini pemilik kendaraan bermotor khususnya roda empat
selalu kesulitan untuk memarkirkan kendaraannya pada suatu keadaan yang
padat dimana pada posisi kiri dan kanan mobil terdapat kendaraan lain.
Perlu sebuah alat yang membantu pemilik kendaraan untuk memberikan
peringatan jarak antara kendaraan yang diparkir dengan kendaraan yang
sudah ada ditempat parkir agar tidak terjadi tabrakan maupun gesekan yang
disebabkan terbatasnya penglihatan kebelakang oleh supir atau pemilik
kendaraan.

Oleh karena itu dirancanglah sebuah sistem alat otomatis dengan
judul “RANCANG BANGUN SISTEM PERINGATAN PARKIR
KENDARAAN BERMOTOR RODA EMPAT MENGGUNAKAN
SUARA DAN SENSOR JARAK PING”. Alat ini bekerja berdasarkan
input dari sensor Jarak PING yang akan memberikan data jarak kemudian
diteruskan ke mikrokontroler untuk kemudian diolah dan dikeluarkan dalam
bentuk suara dan ditampilkan di LCD agar supir-atau pemilik kendaraan
mengetahui jarak dibelakang mobil tersebut.

Dengan alat ini, penulis memiliki tujuan untuk dapat memudahkan
pengguna kendaraan bermotor roda empat dalam memarkir kendaraan
mereka, dan meminimalisir kecelakaan saat memarkir.

Kata Kunci: Parkir, Otomatis, Monitor Output, Sensor, Mikrokontroler.
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ABSTRACT

Automation system is one part of the very rapid technological
developments today, where people are always trying to ease and accelerate
their work by creating an electronic device that can automatically control
and monitor the output of the device so it can replace the human role in
completing each job with lightweight and fast.

So far, owners of four-wheeled motor vehicles in particular are always
difficult to park his vehicle in a crowded situation where the left and right position
of the car there the other vehicle. Need a tool that helps vehicle owners to alert
the distance between the parked vehicles with an existing vehicle parking place to
avoid-a collision and friction caused by the driver's rearward vision limited or
vehicle owner.

Therefore designed a system of automated tools with the title
“PARKING WARNING SYSTEM DESIGN FOUR WHEELED VEHICLE USING
SOUND AND DISTANCE SENSOR PING". It works based on input from sensors
that will provide distance PING distance data is then forwarded to the
microcontroller to then be processed and issued in the form of sound and
displayed on the LCD so that the driver or vehicle owner to know the distance
behind the car.

With this tool, the authors have a goal to make it easier for four-wheeled
motor vehicle users to park their vehicles in, and minimize accidents when parked.

Keyword: Parking, Outomation, Sound, Displayed, Sensor, Microcontroller.
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