BAB1

PENDAHULUAN

1.1 Latar belakang

dunia elektronika sekarang ini
maju dengan pesatnya. dimana tekno rsebint. dikembangkan don terus

yang dapat

manusia dalam menyelesaikan setiap pekerjaannya dengan ringan dan
Salah satu contoh yang dapat kita terapkan dari teknologi tersebut dimana

dopat menggantikan peran manusia antara lain SISTEM PERINGATAN
PARKIR KENDARAAN BERMOTOR RODA EMPAT.



Selama ini pemilik kendaraan bermotor khususnya roda empat
selalu kesulitan untuk memarkirkan kendaraannya pada suatu keadaan yang
Perlu sebuah alat yang membantu pemilik kendaraan untuk membenkan

peringatan jarak antara kendaraapfang diparkir dengan kendarsan yang

yang dapat dirumuskan adalsh bagaimana merancang dan membangun
sebuah sistem untuk memberikan peringatan kepada pengendara mobil

secara langsung dan mengounakan suara.



1.3 Batasan Masalah

I. Menggunakan sensor Jarak PING

2. Menggunakan sebuah LCD sebagai display Jarak

3. Menggunakan IC 1SD2560 sebagai pemutar suara
ntroler dari keluarga MCS-57 yang

kendaraan roda empat.
3. Memberi rasa aman bagi pengendara saat memarkir kendaraan.
1.6 Metode Pengumpulan data
Metode pengumpulan data yang digunakan dalam penyelesaian
sistem ini adalah sebagai berikut :
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. Studi literatuwr dengan memahami buku referensi, data yang
dipertukan untuk menunjang pembuatan slat, baik pada perangkat
lunak maupun perangkat keras.

2. Penelitian, dilakukan dengan mengadakan percobaan. pengujian
modul-modul serta mepgiitegrasikan modul tersebut  dengan

Bab 5 Kesimpulan dan Saran, yang berisi kesimpulan tugas akir dan saran
untuk mengembangkan tugas akir ini.
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