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MOTTO 

 
“Jangan menunda sesuatu apabila sekarang bisa kamu kerjakan, menunda  

hanya’kan menjadi beban masalah!” 

 

“Kita tidak menjadi muslim yang sempurna apabila hanya soleh sendiri.  

Kesolehan kita sebaiknya menjadi jalan hidayah bagi orang – orang  

disekitar kita. Tidak cukup bagi seorang muslim menikmati  

kebahagiaanya sendiri. Sebaik – baik muslim adalah  

yang paling bermanfaat bagi orang lain.” 

 

“bukan hasil akhir, tapi proses menuju hasil akhir itu yang terpenting.” 

 

“Do’a memberikan kekuatan pada orang yang lemah, membuat orang yang tidak 

 percaya menjadi percaya dan memberikan keberanian pada orang yang 

 Ketakutan.” 

 

“Memang bijak menjadi orang baik, tetapi lebih baik lagi menjadi orang bijak” 

 

“Tuhan memberikan penghargaan yang sama terhadap mahluknya, yang  

 membedakannya adalah apa yang dilakukan untuk mendapatkan  

penghargaan tersebut.” 

 

“Apapun yang kamu kerjakan, kerjakanlah semata-mata hanya karena_Nya  

dengan penuh keikhlasan. insyaAllah hasil kerja kerasmu ta’kan sia-sia.” 

 

“Seorang bijak’ kan memahami, cinta bukan dicari, diraih! Cinta pun hadir  

sendiri. Segala sesuatu yang kau miliki hanyalah fatamorgana.” 

 

“Tiada kata seindah do’a” 
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 Allah Subhana Wata’ala, atas petunjuk serta rahmat dan ridho_Nyalah 
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INTISARI 

 Panjang dan tinggi merupakan salah satu besaran fisis yang sering diukur 

dalam  berbagai keperluan yang membutuhkan data tinggi badan sesorang dalam 

sentimeter. Alat ukur tinggi badan yang beredar di pasaran, kurang  untuk 

memungkinkan untuk mendapatkan data yang akurat, karena kebanyakan alat 

ukur tinggi badan yang beredar dipasaran masih bersifat manual. Artinya untuk 

mendapatkan data tinggi badan seseorang masih menggunakan cara manual yaitu 

pengukuran dengan tenaga manusia. 

 Selaras dengan perkembangan jaman, dibutuhkan alat pengukur tinggi 

badan  yang dapat bekerja secara otomatis, melakukan proses pengukuran, 

membaca hasil pengukuran, sekaligus memberitahukan hasil pengukuran tersebut 

Dengan keluaran digital. Seseorang yang sedang di ukur tinggi badannya dapat 

mengetahui secara langsung hasil pengukurannya. Pembacaan hasil yang didapat 

lebih akurat dan presisi jika dibanding dengan hasil pembacaan manusia. 



ABSTRACT 

 The length and height is one physical property which is often measured in a 

variety of purposes that need someone's height data in centimeters. Height 

measuring tool on the market, not to allow to obtain accurate data, since most of 

the height measuring devices in the market still manual. This means that to get a 

person's height data still use manual way that is measured with manpower. 

 In harmony with the changing times, it takes a height measuring device 

which can work automatically, perform the measurement process, read the 

measurement results, as well as notify the results of these measurements 

With digital output. Someone who was at the height measurement can know 

directly the result of measurement. The reading of the results obtained from more 

accurate and precise when compared with the results of human reading. 

 


