BABYV

PENUTUF

Setelah melakukan perancangan baik mekanik, elekironik maupun
pemrograman PC don hardware dengan menggunakan software VS 2010 dan
Arduino 1.0.1 serta melakukan uji ge

stemn cambol, maka dapat di ambil

2, Mikrokontroler dan elektronika yang berada pada sistem ini

4. Progaram pendeteksi wajah dan tracker yvang terdapal pada PC dapat
berjalan dengan lancar sesuai dengan jarak minimum dan maksimum yang
ditentukan.



5. Kelemahan dalam pendeteksian objek wajah ini adalsh dapat mendeteksi
selain wajah vang memiliki karakteristik fitur yang hampir sama dengan

karakteristik wajah, seperti foto wajah.
6. Pemrograman  hardware  yang  digunaksan  menggunakan  bahasa
pemrograman C dengan seoftwasg/Acduino 1.0.1 yang mudah digunakan

3. Untuk pengembangan program pada PC bisa menggunakan window
application bukan console application untuk memberikan fitur tambahan
seperti merekam video,opsi pengendalian manual atau secara otomatis.

4. Aplikasi system cambot ini dapat diaplikasikan pada sebuah lorong atau
tempat yang rahasi
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