Terutama teknologi dibidang

biga, Jolos dari sistem keamanan
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memanfaatkan ilmu robotika duri bidong Computer Vision vang menggunakan

metode image processing. Dengan menggabungkan kedua ilmu tersebut, akan
dibangun sebuah robot pengawas yang mampu melakukan scanning pada sebuah
ruangan. Robot ini dilengkapi dengan sebuah kamera yang selalu aktif mengolah



citra yang didapat, schingga dapat mendeteksi adanya gerakan dari sebuah objek
tertentu. Selain itu sistem ini dapat dibuat sebagai alat yang bisa mengenali dan
mencari benda tertentu kerena ketelitian tinggi yang dimiliki oleh sistem.

1.2 Rumusan Masalah

b) Objek yan . ipa wa
dengan jarak dari robot < § meter,

¢) Aktuator atau penggerak utama berupa 2 buah motor servo vang
dikéndaliksn olely mikiokotmbler,

d) Fanﬂﬂhupeﬁufnhkqﬂdakﬂﬂhﬂhrmﬂhduimmﬂim‘EL

v yang terlihal utuh dan depan



e} Dupal mendeteksi wajah berupa foto / berupa gambar yang
berbentuk wajah ( mata hidung, mulut).
f) Dupat mendeteksi wajah lebih dar satu.

g) Aplikasi pada komputer berupa aplikasi console

1.4 Tujuan
Tujuan skripsi_i buah robot yang dapat mendeteksi
; Biigui acunnya dan juga

mendeteksi adanya
gerakan dari suat ohislommuainsnn S olsh inputan daci objek
3. Untuk perusahaan, alat ini juga bisa dipasang untuk pengamankan ruangan
khusus, tempat dimana disimpan suatu barang yang sangat berharga.
Sehingga system ini dapat memata — matai mengikuti dan merekam setiap
gerakan yang dilakukan.



Lo Metodologt
Metodilogi vang digunakan dalam penyusunan skripsi ini meliputi :

l.o.1 Studl Literatur

Pada tahap ini. dilakukan studi literatur mengenai metode — metode

1.6.2.2 Perancangan Perangkat Lunak
Pada tahap perancangan sistem perangkat lunak ini, dilakukan

beberapa percobaan untuk menentukan metode mana yang lebih baik dan



lebih sesuai untuk diaplikasikan pada sistem ini. Pada sistem ini terdapat 2

jenis program yaitu :
l. Program pada microcontroller
2. Program pada PC

1.6.3.2 Pembuatan Perangkat Lunak
Pembuatan perangkat lunak skripsi ini menggunakan Visual Studio
2010 dengan bahasa C vang diintegrasiken dengan library OpenCV.

OpenCV atau Open Computer Vision sendiri adalah sebush library yang



dengan sengaja dirancang untuk membantu dalam proyek — proyek
computer vision.

Tujuan dari penggunaan Opency adalah untuk mempermudah
dalam menggunakan metode - metode yang diperlukan. Hal tersebut
dikarenakan, pada library OpenCYfesdapat fungsi — fungsi tentang image

processing YRug dapat dipu

setelah robot selesai dibualy mer Cutp i
deteksi objek yang cepal. selaln memantau target kemanspun dia berpindah
tempat dalam jangkauan tertentu, dan dapat meng-capiure target.
1.0.6 Pembuatan Laperan

Pembuatan laporan skripsi dan naskah publikasi pada karya ilmish yang
diselenggarakan oleh kampus Amikom. Serta membuat dokumentasi dari



seluruh tahapan proses diatas berupa laporan vang berisi dasar teori, hasil
skapsi serta hasil analisa.
1.7 Sistematika Penulisan

Buku skripsi ini terdiri dari 5 (lima) bab. Dimana masing — masing bab

mempunyai kaitan satu sama lan_Bab — bab yang akan dibahas adalah

sebagai bertkut 3

: _-'_._'__ "” fujuan, e asala, batasan
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masalah-masalah yang dihadapi, be deng; iltaupenel.iﬁnn.[’adn
pembuatan aplikasi atau untuk keperluan penelitian
BAB IIT ANALISIS DAN PERANCANGAN SISTEM

Bab ini menguraikan fentang analisis terhadap permasalahan yang
terdapat di kasus yang sedang di teliti. Meliputi analisis terhadap masalah s

istem yang sedang berjalan, analisis hasil solusinya, analisis kebutuhan



terhadap system yang di usulkan, analisis kelayakan sistem yang di usul kan.
Perancangan system berisikan model-model penvelesaian masalah sistem
lama dengan membuat rancangan unfuk si stem baru yang dusulkan.

BAB IV IMPLEMENTSI DAN PEMBAHASAN
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