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INTISARI 

 

Perubahan pH pada tanaman hidroponik sangat mempengaruhi 

pertumbuhan tanaman. Jika tidak hati-hati dan memantaunya secara rutin dan 

berkala, pertumbuhan tanaman tidak akan optimal, sehingga mempengaruhi 

kualitas tanaman. 

Proses pengontrolan pH dilakukan dengan penambahan pH up dan pH 

down dan direalisasikan menggunakan pompa air DC. Sistem pengaturan pH 

dapat berfungsi jika nilai pengukuran pH menunjukkan kondisi pH tinggi atau pH 

rendah, dan pada kondisi tersebut, air akan dialirkan ke dalam tabung pengatur pH 

untuk dikendalikan. 

Sistem kontrol pH telah dirancang dengan baik menggunakan sensor PH-

4502C sebagai pendeteksi nilai pH. Dalam waktu 42 detik, sensor pH memiliki 

respon pembacaan awal yang cukup baik pada periode waktu tersebut namun 

lambat untuk mencapai kestabilan, dimana stabilitas dicapai dalam waktu 23-26 

detik dari pembacaan awal sensor walaupun masih terdapat noise. 

 

Kata kunci: Arduino Uno, Hidroponik, esp8266, Android, IoT, Sensor DS18B20, 

pH up, pH down 
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ABSTRACT 

 

Changes in pH in hydroponic plants greatly affect plant growth. If you are 

not careful and monitor it regularly and periodically, plant growth will not be 

optimal, thus affecting the quality of the plant. 

The process of controlling pH is carried out by adding pH up and pH 

down and realized using a DC water pump. The pH regulation system can 

function if the pH measurement value indicates a high pH or low pH condition, 

and under these conditions, water will be flowed into the pH regulating tube to be 

controlled. 

The pH control system has been well designed using the PH-4502C sensor 

as a pH value detector. Within 42 seconds, the pH sensor has a fairly good initial 

reading response in that time period but is slow to achieve stability, where 

stability is achieved within 23-26 seconds from the initial sensor reading even 

though there is still noise. 

 

Keyword: Arduino Uno, Hydroponics, esp8266, Android, IoT, DS18B20 Sensor, 

pH up, pH down 

 

 

 


