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INTISARI

Kemajuan teknologi dan komunikasi yang cepat membuat manusia
mencari solusi yang bijak, agar suatu tempat dapat terpantau atau termonitor
dengan baik. Pemantauan atau pemonitoran ini bisa sebagai sistem pengendalian
keamanan maupun penelitian yang lebih efektif dan efisien. Pemantauan atau
pemonitoran dapat dilakukan dengan banyak cara salah satunya dengan
menggunakan Mobil Remote Control (RC) yang di pasang kamera wireless (tanpa
kabel).

Pemantauan dengan menggunakan kamera wireless sekarang menjadi
salah satu teknologi yang banyak digunakan untuk sistem navigasi menggantikan
manusia. Sistem navigasi ini dapat digunakan untuk memonitor tempat-tempat
yang tidak mungkin dijangkau manusia ataupun tempat yang dicurigai
membahayakan bagi manusia.

Mobil RC berkamera wireless dikendalikan dari jarak jauh menggunakan
radio frekuensi. Mobil RC membawa kamera yang dihubungkan dengan pemancar
WIFI dan mikrofon yang dihubungkan dengan pemancar FM agar hasil dari
penangkapan kamera dan mikrofon dapat dilihat dan didengar melalui komputer.

Kata Kunci : kamera, wireless, RC



ABSTRACT

Advances in technology and fast communication makes a wise man to find
a solution, so a place can be monitored or well-monitored. Monitoring or
monitoring can be as a safety control system as well as research for more
effective and efficient. Monitoring or monitoring can be done in many ways one of
them by using a Car Remote Control (RC) which in pairs of wireless camera
(without cable).

Monitoring using wireless-camera technology is now one that is widely
used for the navigation system replaces the human. This navigation system can be
used to monitor the places that are not likely to reach humans or suspected
dangerous place for humans.

RC Car wireless camera is controlled remotely using a radio frequency.
RC car carrying a camera that is connected with WIFI and microphone
transmitter connected to an FM transmitter for the result of catching the camera
and microphone can be seen and heard through the computer.

Key word : camera, wireless, RC
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