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ABSTRAKSI

Secara singkat isi skripsi yang akan dibuat adalah proses pembuatan alat
simulasi garasi parkir mobil otomatis yang berbasiskan mikrokontroler, dimana
mobil yang masuk ke dalam ruang parkir dan akan di tata dalam rak-rak
penampung mobil. Dalam sistem parkir otomatis ini juga tidak jauh berbeda
dengan komputer. Ada dua elemen yang sangat berpengaruh dalam sistem
kerjanya, yaitu hardware dan software. Hardware digunakan untuk action atau
tindakan yang dapat dilihat mata, sedangkan untuk software digunakan untuk
memberi masukkan atau kecerdasan agar sistem parkir tersebut dapat melakukan
hal — hal yang ingin dicapai oleh pembuatnya. Dalam hal ini pembuat
menginginkan sistem parkir menggerakan mobil dan menyusunya dalam rak - rak
yang telah tersedia.

ABSTRACT

In brief, the contents of thesis to be made is the process of making a
simulation tool automatic car parking garage which is based on a
microcontroller, where the car into the parking space and will be in order in the
shelves of a container car. In the automatic parking system is also not much
different from the computer. There are two elements that are very influential in his
system, namely hardware and software. Hardware used for the action or actions
that can be seen the eyes, while for the software used to enter or intelligence for
the parking system can do things - things to be achieved by the manufacturer. In
this case the author wants parking system will drive the car and the arrange in a

shelf that has been available.
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