BABI
PENDAHULUAN
1.1, Latar Belakang Masalah
Perkembangon raman senaniiasa mempengaruli pola pikir manusia untuk
selalu berperan aktif mengikuti adanyaSperkembangan tersebut agar mampu
bertahan dan mempefbaiki kehidupan. Era globalisasi merupakan wujud nyata
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Disisi lain perkembangan rescue dan teknologi menuntut penggunaan alat

bantu yang dapat mengoptimalkan sumber daya yang ada agar dapat
memaksimalkan lahan parkir yang ada. Garasi parkir otomatis merupakan salah
satu alast bantu vyang dalam kondisi tertentu sangat diperiukan dalam

pengaturan/penyusunan parkir mobil. Terdapat kondisi-kondisi tertentu dalam



el

penyusunan parkir mobil yang tidak mungkin dilakukan oleh manusia atau terlalu

berbahaya bagi manusia seperti kebutuhan akan penyusunan mobil dalam rak,

akurasi tinggi, tenaga yang besar atau resiko yang tinggi. Keadaasn ini dapat

diatasi dengan menggunakan alat garasi parkir otomatis.
Oleh karena itu riset harus se :

Bagnimana membangun sistem alal simulasi garasi parkir mobil otomatis

ini. Schingga sistem ini mampu menata mobil — mobil kedalam rak — rak yang
sudah lersedinkan. Dalam penelitian i1 disimulasikan dengan menggunakan

mobil — mobilan yang akan ditata dalam rak — rak yang tersedia.



1.3.  Batasan Masalah
Untuk menghindari perluasan stau berkembangnya pokok permasalahan
yang akan dibahas, maka ditetapkan batasan masalah sebagai berikut:
I. Menggunakan mikrokontroler Mirokontroller AVR ATMega 16 sehagai
pengendali




1.4,  Tujuan Penelitlan

Kegiatan penelitian ini dilakukan scbagai salah satu syarat kelulusan
program  pendidikan pada jenjang Strata-] di Sekolah Tinggi Manajemen
Informatika dan Komputer “AMIKOM™ Yogyakarta. Dimana pelaksanaannya
mengandung beberapa tujuan yaitu:

pengembangan bagi tim robot AMIKOM agar nantinya dapat
mengharumkan nama AMIKOM di kancah nasional maopun
mternasional di bidang mikrokontroler dan robotika,



1.5, Metode Pengambilan Data

Dalam setiap penulisan, diperfukan suatu metode pengumpulan data yang
akan digunakan dalam pembuatan skripsi, baik pada apliksi maupun pada
penyusunan laporannya. Adn beberaps metode yang digunakan dalam
pengumpulan data, yaitu:

1.6, Sistematika Penulisan
sebagai berikut:
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Pendahuluan
Pada bab ini menguraikan tentang Latar Belakang Masalah,

Rumusan Masalah, Batasan masalah, Tujuan Penulisan dan
Sistematika Penulisan
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