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PERNYATAAN

Dengan ini saya menyatakan bahwa Skripsi ini tidak terdapat karya yang
pernah diajukan untuk memperoleh gelar kesarjanaan di suatu Perguruan Tinggi,
dan sepanjang pengetahuan saya juga tida at karya atau pendapat yang
pernah ditulis atau diterbitkan oleh ora i yang secara tertulis diacu
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MOTTO

Tengoklah di belakang Kita
Dan Kita akan melihat hal yang dulunya tidak mungkin
menjadi kenyataan
Sehingga sebetulnya,
Hal-hal yang Kita rasakan sebagai sesuatu yang tidak
mungkin itu,
Adalah sesuatu hal yang belum Kita hadapi secara wajar
Yang nantinya akan menjadi hal yang wajar,

Yang akan menjadi masa depan Kita

MARA INGINKANLAH HAL YANG BESAR

Perhatikan keinginan Kita,
Berfokuslah pada yang Kita inginkan
Bukan berfokus kepada yang akan Kita dapatkan
Dahulukanlah yang berguna

Yang menguntungkan orang lain
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INTISARI

Sejak terjadinya revolusi ilmu pengetahuan di beberapa negara di dunia,
perkembangan teknologi berkembang dengan sangat pesat. Sehingga manusia
dituntut untuk aktif mengikuti perkembangan yang terjadi. Dari era revolusi
penerbangan dan antariksa sampai dengan era globalisasi ini perubahan pola pikir
manusia sangat berbeda. Termasuk dalam hal dalam bidang penelitian telematri
dan meteorologi. Sehingga manusia tidak hanya bekerja dengan peralatan yang
sederhana, melainkan dengan alat — alat yang canggih sesuai dengan kebutuhan
penelitian. Hal ini sangat berimbas dalam perkembangan teknologi di bidang
antariksa.

Untuk mengatasi dampak resiko yang akan di hadapi dalam melakukan
telematri  dan meteorologi perlu melakukan riset untuk memecahkan
permasalahan tersebut yaitu perlu di ciptakan alat bantu payload roket cuaca yang
digunakan untuk mengukur dan mengetahui sampel suhu di udara.

Hasil dari pengembangan ini akan menjadi early worning system di mana
kewaspadaan lebih dini akan di ketahui. Dan masyarakat lebih siap siaga untuk
menhadapi bencana yang akan datang. Dan payload dapat di kembangkan untuk

kemajuan satelit dan kedirgantaraan indonesia.

Kata kunci : payload roket, telematri dan meteorology, early warning sistem,

kedirgantaraan, roket cuaca
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ABSTRAKSI

Sejak terjadinya revolusi ilmu pengetahuan di beberapa negara di dunia,
perkembangan teknologi berkembang dengan sangat pesat. Sehingga manusia
dituntut untuk aktif mengikuti perkembangan yang terjadi. Dari era revolusi
penerbangan dan antariksa sampai dengan era globalisasi ini perubahan pola
pikir manusia sangat berbeda. Termasuk dalam hal dalam bidang penelitian
telematri dan_ameteorologi. Sehingga manusia tidak hanya bekerja dengan
peralatan<yang sederhana, melainkan dengan alat — alat yang canggih sesuai
dengan kebutuhan penelitian. Hal ini sangat berimbas dalam perkembangan
teknologi di bidang antariksa.

Dengan persaingan ilmu pengetahuan yang sangat ketat, berbagai peneliti
telah memanfaatkan alat kerja bantu berupa roket yang berisi muatan (payload)
agar.—dapat bekerja secara optimal. Dalam menyelesaikan tugas yang
membutuhkan keakuratan yang tinggi, tenaga yang besar dan resiko yang tinggi,
sangat dibutuhkan alat kerja bantu berupa Roket beserta payloadnya. Sehingga
dapat mengurangi dampak resiko kecelakaan kerja dan Mencapai hasil
maksimal.

Oleh karena itu, pengembangan payload Roket harus dimulai dari riset
yvang mendalam, agar payload roket senantiasa dapat memberikan nilai yang

lebih dalam bidang penelitian antarikas dan penerbangan.

Keyword : Payload, Korindo, Telematri, Meteorology, Roket
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