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3, Pemrograman mikrokontroller vang menggunakan bahosa pemograman
Basic dengan software Bascom Ave mudah untuk i pahami, dan hasil dari
pemograman  bascom ave yang di downloadkan ke mikrokontroller.
Menjadikan mikrokontroller bekerja dengan baik tanpa ada kerusakan
data, dan mikro dapat melakukan intruksi-intruksi yang penulis berikan.
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4. Dari aplikasi yang dibuat menggunakan delphi, dimana delphi merupakan
turunan dari pascal dan IDE (Integrated Development Environment) atau
Hﬂghmglnpmgenﬂhnngnnnpﬁkmisendidudnhhsﬂudﬂﬁhﬂbempa

5.2 Saran
Dialam pembuastan Pengendalion Payload Korindo penulis memberd saran-
saran pengembangan lebih lanjut untuk mencapai sistem pengendalian payload
dian koruninsi vang lebih sempumi:
1. Muodul RF Korindo dapat dikembangkan kgt dengan modul wi-1 sehingga
jarak jangkavan komunikasi maksimal.
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2. Semsor suly yang penulis gunkana menggunakan SHT1L dan dapat di
kembangkan lagi dengan menggunkan SHT7S yang pembacaannya lebih
-akurat dan hampir sempurna, namun untuk SHT7S harganya relatif mahal
dan sensor lebih kecil.
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