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MOTTO 
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manusia, dan apa yang Allah turunkan dari langit berupa air, lalu dengan 

air itu Dia hidupkan bumi sesudah mati (kering)-nya dan Dia sebarkan di 

bumi itu segala jenis hewan, dan pengisaran angin dan awan yang 

dikendalikan antara langit dan bumi; sungguh (terdapat) tanda-tanda 
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INTISARI 

 

Dengan meningkatnya tindak kriminalitas, khususnya pencurian 
kendaraan bermotor roda dua sekarang ini, bukanlah hal yang mengherankan 
apabila semakin hari manusia menginginkan suatu sistem keamanan sepeda motor 
yang modern. Solusi yang biasa dilakukan oleh pemilik kendaraan bermotor 
hanya dengan memakai kunci (gembok), tetapi pemilik sering lupa memasang 
kunci (gembok). Apalagi pencuri kendaraan bermotor dapat membuat kunci-kunci 
duplikat sehingga pencuri kendaraan bermotor bisa dengan santai melakukan 
aksinya dengan tidak mengundang kecurigaan . 

Perkembangan teknologi, terutama teknologi nirkabel berkembang sangat 
pesat, teknologi nirkabel tidak hanya digunakan untuk internet tetapi juga dapat 
digunakan sebagai sistem keamanan sepeda motor dan menggunakan saat ini 
teknologi nirkabel Xbee modul, Xbee Modul Antena Kawat 1mW adalah salah 
satu pemancar dan penerima yang beroperasi pada frekuensi 2,4 Ghz. Komunikasi 
kemampuan dalam ruangan untuk jarak 30 meter, sedangkan komunikasi 
mencapai 200 meter di luar ruangan. 

Oleh karena itu dengan teknologi yang semakin canggih saat ini 
diharapkan tindak kejahatan terutama pencurian sepeda motor dapat dikurangi. 

 
Kata-Kunci: Modul XBEE, Mudol XBEE 1mW Wire Antenna, Sepeda 
Motor,Sistem Pengaman Sepeda Motor 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

xviii 
 

ABSTRACT 

With rising crime, especially theft of motorcycles these days, it is not 
surprising that the day people want a security system of the modern motorcycle. 
The solutionis usually done by the owner of a motor vehicle simply by using the 
key (padlock),but owners often forget to install the lock (padlock). Moreover,  
motor vehiclethieves can make duplicate keys of the vehicle so that thieves can be 
relaxed to perform an action by not inviting suspicion. 

 
Technological developments, especially the fastest growing wireless 

technology, wireless technology is not only used for the Internet but also can be 
used as a motorcycle safety system and current uses of wireless technology Xbee 
module, Xbee Module 1mW Wire Antenna is one of the transmitters and receivers 
that operate at frequencies 2.4 Ghz. Communication capabilities in the room to a 
distance of 30 meters, whereas the communication reaches 200 meters outdoors. 

 
Therefore, with increasingly advanced technology is currently expected 

levels of crime, especially theft of a motorcycle can be reduced. 
 
Keyword : XBEE Module, Xbee Module 1mW Wire Antenna, motorcycle, 
motorcycle safety systems, 
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