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PENLUTUF

Seteloh melakukan perancangan baik mekanik, hardware maupun

. Servo continous cukup tepat bila digunakan untuk membuat simulasi
konveyor karena proses untuk mengontrol servo ini cokup omudah.

5. Sistem pernilah vang dibuat dengan hig gripper bekerja lebih efektif
dibandingkan gripper binsa karena benda yang dijapit terkunci dengan
baik.
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3.2 Saran
Dalam pembuatan simulasi ini masih ada kekurangan yang harus
diperbaiki, diantara lain:

I. Simulasi ini hanya dapat bekegjd

ing berdas: wal g terdeteksi d
“diujung depanmwbﬂﬂ- &
lepantiya akan terjadi kekeliruan so
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