BABY
PENUTUP

Sesudah melakukan perencannan baik secars hardware, mekanik maupun
pemrogramam C serta melalul pengujion alat dan sistem kemudian proses analisa

mekanik menyebabkan pergerakan mbﬂl sulit di kendalikan.

5.2 Suran
Dalam pembuntan Rancang Bangun Untuk Robot GV-COM masih ada
beberapa kekurangan yang perlu diperbaiki sebagal penyempumaan robot . Saran

untuk penyempumann robot antara lain ¢
a. Kurang presisinya sast pemotongan bahon dalam pembuatan
mekantk.
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b. Pengembangan Robot GV-COM yung dapat melewati rintangan
dani satu  jenis semsor agr robot lebib hnlusdillm
pergerakannya.

d. Pengpunaan motor yang mempunyai torsi vang besar dan
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