jal dengan

tenaga dan waktu yang

n elekironis otomatis yang
 dari jarak jauh schingga

| eEE—————

dﬂpﬂt menghapus
Pﬂl.ﬂljﬂf[!ﬂ.ﬂs&m tical
tangan dan harus berjalan ke papan whiteboard, atau sekedar menghindari tangan

kotor.

Hal-hal tersebut meskipun terlihat sepele ternyata juga bisa membuat orang
repot setiap saat harus menghapus whitehoard. Permasalahan tersebut bisa diatasi



dengan suatu alat yang bisa mengoperasikan penghapus otomatis tanpa harus
mengerahkan tenaga secara langsung untuk menghapus tulisan pada papan white

Satu hal yang juga sangat penting adalah keamanan dari sistem tersebut.
hanya bisa menghapus saja.

dan pembuaan sebush alat elektronis yang dapat menghapus whire board dengan
password login secara otomatis menggunakan pengendali jarak jauh dengan

ketentuan:

|- Menggunakan arsitektur mikrokontroller AVR ATMega32.



2. Menggunakan motor DC sebagai penggerak utama.
3. Pengendali jarak jauh dengan menggunakan remot kontrol,

4. Mekanik penghapus bergerak secara horisontal.

1.5 Manfaat Penelitian

Membantu kalangan pengajar, agar tidak direpotkan dengan uwrusan
menghapus papan whiteboard secara manual.



1.6 Metode Pengumpulan Data
1. Studi Literatur

Dilakukan untuk mengumpulkan dan mempelajari bshan pustaka yang

bﬂhld:uugandﬂngmpmmllﬁnn}m adapi baik dari buku maupun internet.

Bab ini akan diurnikan mengenai latar belakang maosalah yang diteliti,
rumusan masalah, batasan masalah, tujuan penelitian, dan sistematika
penulisan.



BAB Il LANDASAN TEORI

Bab ini memaparkan dan menjelaskan tentang teori pendukung yang
digunakan untuk pembahasan dan cara kerja dari rangkaian pendukung itu,
antara lain hardware yang digunakan seperti motor DC, limit switch, remot
kontrol,  LCD, okonfreller ATMEGA 32, mekanil.

GEN '___=1-:1-I'| .I‘T'\‘FR mFﬂEIE

pengujian perangkate
BAB ¥V PENUTUP
Bab ini merupakan bab yang terakhir yang akan berisi meliputi kesimpulan

vang didopat dari perancangan kerja penghapus whitebowrd secara
olomatis ini serta saran — saran apakah rangkaian ini dapat dibuat lebih



efisien dan dikembangkan perakitanya pada metode lain yang mempunyai

sistem kerja yang sama.

1.8 Jadwal Keglatan

Tabel 1.1 Jadwal Keglatan dan Fenelitian Tahun 2012

AFRIL MEI JUNI
NO KREGIATAN

P)In (o ov oo M| Iv ) o on o

I | Identifikns: Masalah

Analisa Kebutuhan
Sistemn

3 | Pengumpulan Data

Mombuat Rancangan

4 |

Sistem
- [ Raocangan Bangiin
T | Sistem

Uji  Coba  Sistem
{ testing)

Revisi Konsep, [esain
Rancangan, Code
Program

8 | Implementasi Program

Pembimbingan
9 | Penulisan Naskah
Skripsi




10

11
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