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INTISARI

Manusia  semakin  dituntwt  kreatif untuk membuat  peralstan yon
memanfaatkan teknologi untuk meringankan kehidupannya. Tongkat adnlah nlm
bantu tunanetra yang praktis dan murah kegunaan tongkat penting sekali yaitu ogar
tunanetra dapat bealan mandiri, tanpa selalu minta tolong kepada orang lain
(Zabel, 1982). Umumnya tongkat tunanetra dibagi menjadi 2 macam, yaitu tongkat
panjang dan tongkat lipat. Tongkat panjan adnhhmﬂhuﬂh tonghkat yang dibuat
mmsfnnd:rpetqm’ntm Tongkat lipat j.j'. an tongkat vang praktis, karena
biasa dll.rpatapnhlla .
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ABSTRACT

Humans are increasingly reguired to be creative fo make equipment thot
wtilizey technology ta ease their lives. 4 cane is a practical and inexpensive tool for
biind peaple, the use af a cane is very important, namely so that the blind can walk
independently, without always askinmg others for help (Zabel, 1982). Generally,
hiind sticks are divided into 2 tvpes, namedy long sticks and folding sticks. Long
stick is a stick that is made according fe standard veguiremenis. Folding sticks are
pmrﬁm;'xﬂé.h. bevause they are wnwallvgfilded when not in wse.
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