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INTISARI

Perancangan ini bertujuan untuk memberikan alternatif mode sisitem
pengamanan portal secara otomatis sehingga dapat mengurangi kesalahan yang

dilakukan oleh manusia.

Perancangan sistem otomatisasi diawali dengan perancangan sistem yaitu
melakukan tinjauan pustaka dan merancang sistem mula dari sistem utama
sampal dengan sistem pendukung. Setelah rancangan sistem selesai maka
dimulailah proses selanjutnya yaitu pembuatan sistem otomatisasi. Tahap

berikutnya mengujicoba sistem yang sudah jadi.

Hasil perancangan ini nantinya akan memberikan sistem otomatisasi yang
dapat meningkatkan keamanan dan mengurangi kesalahan yang dilakukan oleh

manusia.
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