BAB1

PENDAHULUAN

A. Liatar Belakang Masalah
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membuka, dan menutup portal. Dengan mikrokontroler sebagai ’

dapat bekerja sesuai dengan program yong diisikon, maka jelaslah bahwa
mikrokontroler benar-benar mempermudah realisasi dari suatu rancangan kontrol

g dimaksud adalah sistem pengaturan
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Sebagai input otuu masukan ke mikrokontroler dibutuhkanksh kendali

secara otomatis maupun kendali secars manual. Kendali secara otomatis
digunakan jam digita] sebagai penentu waktu membuka, dan menutup pada portal
tersebut. Sedangkan uniuk kendoli secarn manual digunakan infroved module

2. Diasumsikan alat tidak pernah rusak.
3. Sistem otomatisasi portal menggunakan mikrokontroler AVR

ATMega8535 sebagai pusat pengatur dan pengendali utama.
4. Menggunakan rangkaian jam digital sebagai penentu waktu.
5. Menggunakan infra red module penggendali manual.



6. Tidak menjelaskan software yang digunakan. Hanya menjelaskan jenis
bahasa pemrograman yang digunakan.
7. Tidak membahas perancangan mekanikmya.

3. Kesalahan-kesalahan yang disebabkan oleh kelalaian manusia dapat
dikurangi sekecil mungkin.



F. Metode Penelitian
Adapun metode vang digunakan dalam perancangan dan pembuatan
otomatisasi portal berbasis mikrokontroler AVR ATMega8535 ini meliputi :

I. Pengumpitlan data

n dipelnjari dasar — dasar dan prinsip kerja, sching
E ﬁﬁhﬂhm s1stem olomatisasi ot

Desain sistem yang telah ada dinyatakan dalam bentuk rangkaion
komponen — komponen, sehingga terbentuk perangkat keras dari
sistem otomatisasi portal berbasis mikrokontroler AVR ATMega8535.

fi. Membuat program otomatisasi portal



Untuk mendukung perangkst keras otomatisasi portal berbasis
mikrokontroler AVR ATMega8535 maka di bangun sebuah program
yang digunakan untuk mengendalikan mput dan output,

7. Implementasi perangkat keras dengan program otomatisasi portal
Implementasi perangkat keras deng

i EWM{WM ntuksmenoetakin op

Pada perancangan perangkal keras meliputi penjelasan dari
perancangan diagram blok sistem. komponen — komponen, dan
perancangan input / output ke rangkaian pengaman.



b. Perancangan perangkat lunak.
Sedangkan pada perancangan perangkat lunak yang digunakan
pada mikrokontroler menggunakan bahasa Assembler.

Tinjuuan pustaks berisi  timjnm

BABIII : RANCANGAN DAN DESAIN SISTEM



yang menjelaskan tentang pembahasan permasalahan mengenai
~sistern mekanisme cara kerja alat yang direncanakan, disertai
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