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INTISARI

Ada beberapa ragam jenis ikan hias di Indonesia yang bernilai tinggi, salah
satunya adalah ikan cupang (Betta sp). Ikan cupang telah dikenal dan dipelihara
masyarakat Indonesia sejak tahun 1960-an, sampai sekarang peminatnya masih
terus bertambah dan muncul berbagai macam jenis ikan cupang baru.

Memelihara ikan cupang tidaklah sulit, ikan cupang bisa hidup di tempat
yang kecil. Kesulitan merawat cupang ada pada pemeliharaan sirip agar tidak robek
atau patah. Hal ini dapat diatasi dengan mengganti air setidaknya seminggu sekali
dan membersihkan kotorannya serta dalam akuarium diberi daun ketapang kering
agar sesuai habitat aslinya.

Alat pemberian pakan ikan dan pergantian air otomatis bertujuan untuk
mempermudah penggemar ikan cupang dalam pemeliharaan. Alat ini dilengkapi
system pembuangan air dan pengisian air menggunakan sensor ultrasonic SRF-05
dan solenoid valve, system pemberian pakan otomatis menggunakan motor servo
dan RTC IC DS1307, serta dilengkapi dengan notifikasi pemberitahuan melalui
Telegram Messenger dengan menggunakan modul WiFi ESP8266 NodeMCU dan
sebagai pengatur kinerja alat, dimana pergantian air dan pemberian pakan diatur
berdasarkan jam dan hari yang ditentukan.

Kata Kunci : Ikan Cupang, Mikrokontroler, sensor ultrasonic SRF-05, motor
servo, RTC IC DS1307, solenoid valve, Telegram Messenger, ESP8266
NodeMCU.
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ABSTRACT

There are several types of ornamental fish in Indonesia that have high value,
one of which is betta fish (Betta sp). Betta fish have been known and kept by the
Indonesian people since the 1960s, until now the demand for betta fish continues to
grow and new types of betta fish appear.

Keeping betta fish is not difficult, betta fish can live in small places. The
difficulty in caring for a betta is in keeping the fins from tearing or breaking. This
can be overcome by changing the water at least once a week and cleaning the dirt
and in the aquarium given dry ketapan leaves to match their natural habitat.

Fish feeding equipment and automatic water changes aim to make it easier
for betta fish fans to maintain. This tool is equipped with a water discharge and
water filling system using an ultrasonic sensor SRF-05 and a solenoid valve, an
automatic feeding system using a servo motor and RTC IC DS1307, and equipped
with notification notifications via Telegram -Messenger using the ESP8266
NodeMCU WiFi module and as a tool performance regulator, where water changes
and feeding are regulated based on the specified hours and days.

Keywords: Betta Fish, Microcontroler, ultrasonic sensor SRF-05, servo motor,
solenoid valve, RTC IC DS1307, Telegram Messenger, ESP8266 NodeMCU.
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