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INTISARI 

 

Ragam ikan hias menjadi salah satu peliharaan yang cukup populer 

digemari dikalangan masyarakat khusunya pehobi ikan hias, ikan hias yang 

berada di akuarium menjadikan nuansa dalam ruang menjadi segar dan hidup. 

Bagi pecinta ikan hias perawatan dan pemberian pakan harus menjadi kegiatan 

yang rutin untuk dilakukan. 

Saat ini masih banyak peternak ikan hias maupun pehobi yang melakukan 

cara konvensional dalam perawatan maupun pemberian pakan ikan, yaitu 

dengan menaburkan pakan secara manual yang dirasa penulis banyak menyita 

waktu dan tenaga. 

Dengan kemajuan IoT dalam bidang penelitian teknologi menjadi solusi 

yang tepat untuk diterapkan untuk pembuatan pakan ikan pintar, yaitu alat yang 

dapat mengendalikan pakan ikan secara otomatis melalui telegram dan 

mikrokontroler melalui smartphone pengguna. Sehingga pemberian pakan 

dapat dilakukan dari jarak jauh dan dapat dilakukan sewaktu-waktu secara 

otomatis dan efisien. 

Kata Kunci: Pakan ikan Otomatis, IoT, Telegram, Mikrokontroler 
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ABSTRACT 

 

Variety of ornamental fish become one of the pets that are quite popular 

among the community especially ornamental fish hobbyists, ornamental fish in the 

aquarium makes the nuances in the room become fresh and lively. For lovers of 

ornamental fish care and feeding should be a routine activity to do. 

Currently there are still many ornamental fish farmers and hobbyists who 

do conventional ways in the care and feeding of fish, namely by sprinkling feed 

manually that the author feels a lot of time and effort. 

With the advancement of IoT in the field of technology research becomes 

the right solution to be applied to the manufacture of smart fish feed, which is a 

tool that can control fish feed automatically through telegrams and 

microcontrollers through the user's smartphone. So that feeding can be done 

remotely and can be done at any time automatically and efficiently. 

Keywords: Automatic Fish Feed, IoT, Telegram, Microcontroller 


