BAB 1

PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang M
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Sangat pesal terutama di bidang
mpetisi robot yang dilakukan

ntuk berbagai
ik dalam dunia militer,

1. kesehatan dan pendidikan sebagai ofat bantu’
unakin sistem tanpa kabel otau disebut wireles, sehinggs memtingkinkan

ikan pekerjaan

mbangkan oleh beberapa
dengan kebutuhan, Diantaranya
eneliti yang mengangkat
permasalaban mengenai perancangan robot dengan menggunakan teknologi
wireless diantaranya adalab: “Penggunaan Teknologi Wireless Sebagai Remote
Robotic "(dguy - Harivamo, 20000, “Implentaxi  Sictems  Nickabe!  Pada
Pengendalian Robot Mobil Pengakuisisi Data Swhu"(Yus Oktavian, 2011),

“Pemuanfaatan  Bluetooth dan Sensor Accelerometer pada  Ponsel Berbaxis



Android untuk Pengontrofan  Gerakan Mobil  Robat "(Tiundra  Wilava, Dani

Setianto, 2011} . Secara umum, peneliti sudah mampu menghasilkan sebuah robot
vang dapal dikendalikan jarah jach. Namun tingkat keakurasian gerak robot
belum begitu diperhitungkan dengan baik termasuk gerak motor pada saat
dihentikan. Beberapa fasilitas seperti mi




1.3. Batasan masalah

Perancangzn Sistem Robot Wireless Berbasis Arduimo Uno Atmega 328F dalam
1. Merancang sistem mekanik robot

1.4. Tujuan Penelitian

Tujuan yang ingin dicapal dalam penelitian ini antara lain:

I. Merancang robot yang dapat bermanfaat dan membantu memberikan
informasi kepada manusia terutama di area yang berbahaya dan tidak
terjanghin.



2. Mengetahui tingkat akurasi sistem pengontrolan menggunakan WiFi

3. Mengintegrasikan berbagai sistem kedalam satu kesatuan berbasis

4. Pengujian Sistem
Hasil implementasi pada tahap ini akan diuji sesuai dengan parameter
yang telah ditentukan dibatasan masalah.



5. Dokumentasi Sistem

Penyusunan laporan lengkap mulai dari penelusuran literatur sampai
1.7. Sistematika Penulisan

Sisternatika yang akan digunakan dalamepembahasan

Pada bab ini berisi implementasi dan pembahasan rancangan seperti yang
disebutkan dalam Bab 11,
BAB YV FENUTUP

Pada akhir bab i berisi kesimpulan dan saran
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Table 1.1. Rencana Keglatan




	Skripsi_06.11.1291_016.pdf (p.1)
	Skripsi_06.11.1291_017.pdf (p.2)
	Skripsi_06.11.1291_018.pdf (p.3)
	Skripsi_06.11.1291_019.pdf (p.4)
	Skripsi_06.11.1291_020.pdf (p.5)
	Skripsi_06.11.1291_021.pdf (p.6)

