BABY
KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan
Dalum penelitian Skripsi ini, penulis dapat mengambil kesimpulan sebagai

menambah sensor jarak maupun sensor beral. Semakin canggih dalam
memprogram robot ini maka akan semakin bagus gerakan yang dihasilkan
lengan robot.

‘5. Kinerja sensor dalam membaca warna sangat terpengaruh oleh intensitas

cahaya sekitar
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5.2 Saran

Berdasarkan proses yang teluh dijalankan dalam penelitian Skripsi ini,
penulis memberikan saran-saran kepada pihak—pihak vang akan mengembangkan
atan melanjutkan penelitian tentang lengan robot menggunakan Motor Servo

sesuai bentuk mekanik, dan tidak memutar paksa motor servo dengan
tangan.
6. Tambahan sebuah control kecepatan untuk membuat robot bergerak secara
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