BABI1

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang
Robot merupakan piranti mekanik elektrik atan elektronika yang hekerja

barang (box) yang sejenis secarn otomatis. Robot ini mendekteksi § macam warna
yaitu merah, hijau, biru, hitam dan putih. Wamna-warna tersebut dideteksi dengan
menggunakan sensor warna TSL230 yang memiliki output frekuensi, besar
frekuensi yang dihasilkan tergantung dari panjang gelombang warna objek dan



Intensitas cahayvanys. Sedangkan sebagai pusimt kendalinys menggunakan
mikrokontroler Atmega 8535 vang di program menggunakan bahass C++.

1.2 Rumusan Masalah
Baguimana robol ini mampu membedakan wama objek vang akan

1.4 Tujuan Penelitian

Tujuan penelition ini adalah membunt program robot lengan pemindah
barang agar mampu membedakan warna objek dengan menggunakan hardware
TSL230 sebagai sensornya. Penulis juga membuat manipulator untuk dapat



memindihkan objek ke tempat twjuan. Motor DC servo penulis gunakan sebagai
aktuator untuk mengurngi besamya ervor pada gerakan robot.

1.5 Manfaat Penelitian
I Pada penelitian pembuatan lengan robot ini diharapkan dapat diaplikasikan

. Pengujian umtuk

analisa pengukuran rangkaian antara blok dan dengan membandingkan
perangkat yang sudah jadi.



1.7 Sistematika Penulisan

Untuk memudahkan pemahaman dalam penulisan proyek akhir ini penulis
membagi ke dalam lima sub pokok bahasa yang meliputi:

BAB I PENDAHULUAN

BAB V KESIMPULAN DAN SARAN
Bab ini berisikan kesimpulan akhir dari perancangan alat dan saran lebih

lanjut untuk menyempurnakan alat.
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