banyak orang, baik itu



L2 Rumusan Masalah
Berdasarkan lstar belakang di atas, penuolis  memmuskan

permasalahan sebagai berikut “Bagaimana membuat sebuah sistem yang

14  Tujuan Penelitian

Tujuan penelitian ini adalsh :

|.Cara mengontrol lengan robor;



2 Mengatur gerak konveyor dan lengan robot secara bersamaan.
3.Sebagai salsh satu syarat untuk menyelesaikan pendidikan program
Strata [ Teknik Informatika pada STMIK Amikom Yogyukarta;

mendapatkan data tersebut, penulis akan melakukan beberapa tahapan
penelitian, yaitu sehagni berikut :



|. Metode Studl Literatur dan Studl Lapangan




1.7 Sistematika Penelitian
Adapun sistematika yang digunakan dalam penulisan laporan

11 s1stem pmgandnlinhm'mﬁs j'lﬂg

BABV PENUTUP
Bab ini akan mengemukakan kesimpulan yang didapat dari pembuatan
alat dan saran untuk pengembanpan lebih lanjut.
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