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MOTTO 

 
 Kegagalan merupakan awal kesuksesan berjuang dan terus berjuang 

semangat dan terus semangat pantang menyerah 

 

 ALLAH SAW tidak akan merubah nasib umatnya selama umatnya tidak 

mau merubah nasibnya sendiri 

 Seorang sahabat adalah orang yang menjawab,apabila kita memanggil 

dan sering menjawab sebelum kita panggil 

 Jadilah seperti karang dilautan yang kuat dihantam ombak dan kerjakan 

hal yang sendiri dan orang lain karena hidup hanya sekali. Ingat hanya 

Allah apapun dimanapun dialah tempat meminta dan memohon 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

_Hanunk_ 
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MOTTO 

 
 “Bacalah dengan nama Tuhanmu yang menciptakan. Dia telah 

menciptakan manusia dari segunmpal darah. Bacalah, dan 

Tuhanmulah Yang Maha Pemurah. Yang mengajar dengan 

Qalam. Dialah yang mengajar manusia segala yang belum 

diketahui” (Q.S Al-‘Alaq 1-5). 
 
 

 

 "Jenius adalah 1 % inspirasi dan 99 % keringat. Tidak ada yang dapat menggantikan 
kerja keras" 

 

Dan barang siapa yang berjihad, Maka sesungguhnya jihad itu adalah untuk 

Dirinya sendiri. SEsungguhnya Allah benar-benar Maha Karya (tidak memerlukan 
sesuatu) 

Dari semesta alam 
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Motto 

 

 Kau Tidak Selalu Bisa Mendapatkan apa yang kau mau,Tapi 

jika kau mencoba mungkin kau Mendapatkan apa yang kau 

butuh. 

 Jangan Menyerah Atas hal yang kamu anggap benar meskipun 

terlihat mustahil,selama ada kemauan ,Tuhan kan berikan 

Jalan. 

 Berangkat dengan penuh keyakinan,Berjalan dengan penuh 

keikhlasan,Istiqomah dalam menghadapi cobaan. 

 Jangan Jadikan Kesalahan Sebagai sebuah alasan,karena 

seharusnya ia menjadi motivasimu tuk terus melangkah ke 

depan. 

 

 

_AFAN_ 
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Abstrak  

With frequent crimes of  theft and robbery that needed a home security system that can be 

applied or used by a companyas a safety buildings, one of whichis the security system by using sensor 

PIR (PassiveInfraRed) and Atmega 328 microcontroller on board iteaduino whichis one of the 

innovations of  the development of microcontroller control current. 

In the operation of this circuit, use a controller in the form of the ATmega328 microcontroller 

hardware packages Iteaduino be pre-programmed and process data input from sensor readings that 

work in the form of a logic 1or 0.reaksi will activate a warning alarm load. 

Sensor PIR (Passive Infa Red) work based on the intensity of radiationat room temperature, in 

the event of changes in radiati on levels, the PIR sensor will transmit the input data on the  system 

Iteaduino minimum, the data is then processed by a microcontroller integrated on Iteaduino a 

command to activate a warning alarm. The development of security systems need to be developed to 

promote home security system as a solution especially among crimes that often occur at this time. 
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Abstrak 

 

Dengan seringnya tindak kejahatan pencurian dan perampokan rumah maka 

diperlukan sebuah sistem pengamanan yang dapat di aplikasikan atau digunakan oleh suatu 

perusahaan sebagai pengaman gedung,salah satunya adalah sistem keamanan dengan 

menggunakan sensor PIR (Passive InfraRed) dan mikrokontroler Atmega328 pada iteaduino 

board yang merupakan salah satu inovasi dari perkembangan kendali mikrokontroler saat ini. 

Dalam pengoperasian rangkaian ini,digunakan sebuah pengontrol berupa 

mikrokontroler Atmega328 dalam paket perangkat keras berupa Iteaduino yang telah 

diprogram dan mengolah data input dari pembacaan sensor yang bekerja berupa logika 1 atau 

0.reaksi tersebut akan mengaktifkan beban berupa alarm peringatan. 

Sensor PIR (Passive Infa Red)bekerja berdasarkan intensitas radiasi suhu pada 

ruang,jika terjadi perubahan tingkat radiasi,maka sensor PIR akan mengirimkan data 

masukan pada sistem minimum Iteaduino,data tersebut kemudian diolah oleh mikrokontroler 

yang terintegrasi pada Iteaduino menjadi perintah untuk mengaktifkan alarm 

peringatan.Pengembangan sistem keamanan tersebut perlu dikembangkan untuk 

memasyarakatkan sistem keamanan khususnya dikalangan rumah sebagai solusi tindakan 

kriminal yang sering terjadi pada saat ini. 
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Segala puji dan syukur kepada Tuhan Yang Maha Esa. Hanya karena anugerah-Nya 
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Akhir ini, Penulis menyampaikan terimakasih yang sebesar besarnyakepada pihak yang telah 
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 ALLAH SAW yang telah melimpahkan rahmat dan hidayahnya kepada saya sehingga 

penulis bisa menyelesaikan Tugas Akhir ini. 

 Kedua orang tua ku Bapak dan Ibu ku tercinta yang senantiasa memberikan do’a 
cinta kesabaran dan pengorbanan yang tiada hentinya sehingga mengantarkan ku 
sampai titik ini. 

 Pak Emha,selaku pembimbing kami,terima kasih banyak atas kesediannya untuk 
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 Teman teman seperjuangan 2009 serta adik adik angkatan 2010, terimakasih atas ilmu 
dan pengalaman yang kalian bagi bersamaku. 

 Seluruh pihak yang tidak dapat penulis sebutkatkan namanya satu persatu yang telah 
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