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INSTISARI

Skripsi ini bertujuan mengembangkan sebuah alat bantu yang dapat
digunakan untuk mendeteksi halangan bagi penyandang tunanetra. Dibandingkan
dengan alat sejenis keunggulan dari alat ini yaitu mampu mendeteksi sebuah lubang
jalan. Alat ini dikembangkan dengan Arduino Uno karena kecepatan dalam eksekusi
program yang lebih cepat dan konsumsi daya terhadap kecepatan eksekusi perintah
rendah. Alat ini juga dikembangkan dengan menggunakan sensor HC-SRF04 karena
performa yang stabil dan akurasi yang tinggi.

Metode yang digunakan dalam pembuatan rancang bangun Good Stick
pendeteksi halangan dan jalan berlubang untuk penyandang tunanetra berbasis
Arduino Uno ini adalah metode rancang bangun, dengan metode ini didapatkan
teknik perancangan yang terdiri dari beberapa tahap yaitu: (1) Identifikasi kebutuhan;
(2) Analisis kebutuhan; (3) Perancangan perangkat keras dan perangkat lunak; (4)
Pembuatan alat; (5) Pengujian alat dan; (6) Pengoperasian alat. Perangkat keras
terdiri dari: (1) Sistem minimum Arduino Uno sebagai pengendali utama; (2) sensor
HC-SRF04 sebagai mendeteksi obyek dan lubang jalan; (3) Buzzer memberikan
peringatan bila terdapat obyek yang terdeteksi oleh sensor; (4) Roda menjaga jarak
antara sensor bawah dengan permukaan tanah; (5) Tombol on/off menghidupkan
atau mematikan sistem.

Berdasarkan hasil pengujian yang telah dilaksanakan maka dapat disimpulkan
bahwa alat rancang bangun Good Stick pendeteksi halangan dan jalan berlubang
untuk penyandang tunanetra berbasis Arduino Uno ini dapat bekerja dengan baik.
Good Stick ini mampu memberikan peringatan kepada pengguna ketika menemukan
obyek yang berada pada jarak 1 hingga 150 cm. Kemampuan lain Good Stick ini

adalah mendeteksi lubang.

Kata Kunci : Tongkat Tunanetra, Sensor Ultrasonik, Tunanetra.
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ABSTRACK

This thesis aims to develop a tool that can be used to detect an obstacle for
blind people. Compared with similar devices advantages of this tool is able to detect
a hole on the road. This tool was developed by the Arduino Uno because of the speed
in faster program execution and power consumption of the low-speed command
execution. This tool was also developed using the HC-SRF04 sensor for stable
performance and high accuracy.

The method used in the manufacture of ultrasonic detection wand design
obstacles.and potholes for blind people Arduino Uno is based design method, with
this.-method obtained design technique that consists of several steps: (1)
identification of needs; (2) Analysis of needs; (3) The design of hardware and
software; (4) Preparation of the tool; (5) Testing tools and; (6) The operation of the
tool. The hardware consists of: (1) Minimum System Arduino Uno as the main
controller; (2) HC-SRF04 sensors as detecting objects and potholes; (3) Buzzer
provide a warning if there is an object that is detected by the sensor; (4) The wheels
keep the distance between the sensor below the ground surface; (5) The on / off
switch on or off the system.

Based on the results of tests that have been carried out, it can be concluded
that the ultrasonic wand design tool detection of obstacles and potholes for Arduino
Uno-based blind people can work well. Ultrasonic wand is able to provide a warning
to the user when it finds an object which is at a distance of 1 to 150 cm. Another

capability is to detect the ultrasonic wand hole.

Keywords: Stick Blind, Ultrasonic Sensors, Blind



