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INTISARI 

 

Proyek akhir Smart Trash can menggunakan Arduino ini dirancang untuk 
mengatasi bahaya sampah yang mengandung banyak kuman dan bakteri terhadap 
kesehatan manusia. Manfaat yang lain adalah untuk membuat masyarakat sadar 
akan pentingnya kesehatan dengan membuang sampah pada tempatnya. 
 

Metode yang digunakan untuk mendeteksi keberadaan obyek ini adalah 
metode rancang bangun yang terdiri dari beberapa tahap yaitu, (1) Analisis 
kebutuhan, (2) Perancangan, (3) Implementasi rangkaian, (4) Prosedur Pengujian 
dan, (5) Pengujian alat. Alat ini terbagi menjadi dua bagian, yaitu bagian 
hardware dan software. Hardware terdiri dari sensor ultrasonik HC-SR04, 
Arduino sebagai rangkaian pengendali Input dan output, Serta Servo sebagai 
actuator (penggerak). Sedangkan Software yang dibuat menggunakan program 
Arduino. 

 
Untuk kerja Smart Trash Can menggunakan Arduino ini secara 

keseluruhan dapat bekerja dengan baik, sehingga efektif digunakan demi menjaga 
kesehatan dan kebersihan lingkungan. 

 
Kata Kunci : Smart Trash Can, Arduino, Mikrokontroler, Sensor Ultrasonic 
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ABSTRACT 
 

The final project Smart Trash can use Arduino is designed to address the 
hazards of garbage that contains a lot of germs and bacteria on human health . 
Another benefit is to make the public aware of the importance of health by 
disposing of waste in place. 

The method used to detect the presence of this object is a method of design 
that consists of several stages , namely , ( 1 ) Analysis of needs , ( 2 ) design , ( 3 ) 
Implementation of the circuit , ( 4 ) Testing Procedures and , ( 5 ) Testing tools . 
The tool is divided into two parts, namely the hardware and software . Hardware 
consists of HC - SR04 ultrasonic sensor , Arduino controller as a series of input 
and output , as well as servo actuator ( driving ) . While the software is created 
using the Arduino program . 

For the Smart Trash Can using Arduino as a whole can work well , so 
effectively used in order to maintain the health and environmental hygiene 

Keyword : Smart Trash Can, Arduino, Mikrokontroler, Sensor Ultrasonic 
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