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INTISARI

ATCS (Automatic Traffic Light Control System) telah digunakan pada
kota-kota besar untuk mencegah terjadinya kemaceftatapi meningkatnya
jumlah kendaran' menyebabkan ATCS berfungsi kurgoignal. Penumpukan
kendaraan pada perempatan lampu lalu Jdintas maegkdi mengakibatkan
pengendara banyak kehilangan waktu dijalan, balk&arkderbuang percuma dan
polusi udara.

Sistem lampu lalu lintas yang dapat mendeteksi d&aa kendaraan
adalah salah satu solusi mengurangi kemacetan leeandapada sebuah
perempatan lampu lalu lintas, sistem akan mempagkan arus kendaraan yang
padat dengan waktu jalan lebih lama, sehingga dapatgurali kepadatan
kendaraan.

Sistem diatur oleh mikrokontroller ATMEGA16 dengaensor LDR
(Light Dependent Resistor) sebagai pendeteksi kdpadkendaraan. LDR akan
member sinyal kepada mikrokontroller kemudian diat@enjadi keluaran berupa
nyala waktu hijau menjadi lebih lama untuk menglegadatan kendaraan.

Kata kunci : Mikrokontroller, ATMEGA16, LDR

XVii



ABSTRACT

ATCS (Automatic Traffic Light Control System) has been used in major
cities to prevent congestion. But the increasing number of vehicles cause less than
optimal functioning ATCS. Slacking of vehicles at traffic light intersection rife
much lost time resulted street rider, wasted fuel and air pollution.

Traffic light system which can detect the density of vehicles is one of the
solutions to reduce vehicle congestion at a traffic light intersection, the system
will" prioritize the flow of solid vehicle with a longer path, so it can parse the
density of vehicles.

The system is governed by the ATMEGA16 microcontroller sensor LDR
(Light Dependent Resistor) as a detector of vehicle density. LDR will it signals to
the microcontroller output is then processed into a green flame becomes longer
time to parse the density of vehicles.

Keyword : Microcontroller, ATMEGAL6, LDR
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