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INTISARI 

 
Sistem informasi Anemometer adalah media monitoring angin dan suhu 

sebagai media peringatan dini menanggulangi bencana. Sistem anemometer ini 

dioperasikan sebagai salah satu alat dan sistem informasi yang membantu dalam 

pemantauan angin dan temperatur, sehingga peran aktif sistem informasi ini bagi 

masyarakat terutama masyarakat pesisir. 

Dalam perancangan anemometer ini terbagi wind direction berfungsi 

mengetahui arah mata angin, wind speed berfungsi mengetahi kecepatan angin 

dan temperatur berfungsi dalam mencari temperatur lingkungan. Sehingga hasil 

kebutuhan sistem yang didapatkan dari tiga komponen tersebut akan diproses 

kontroler dan akan ditampilkan pada web mobile sebagai sistem informasi 

masyarakat. 

Selain tiga komponen yang saling berkaitan, anemometer ini yaitu dengan 

mengkombinasikan beberapa skema sistem pengukuran dalam satu sistem 

informasi atau stasiun pengukuran terpusat yang terintergrasi dalam sistem data 

logger serta dikendalikan secara otomatis dan terpusat secara jarak jauh atau 

online dengan menggunakan web mobile sehingga memungkinkan masyarakat 

bisa menggunakan sehingga target sistem informasi dapat digunakan sesuai 

dengan fungsinya   

  
 
Kata Kunci: Anemometer, Web Anemometer, Arduino Anemometer     
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ABSTRACT 
 

 
 

The information system is a media monitoring Anemometer winds and 

temperatures as an early warning media cope with the disaster. Anemometer 

system is operated as one of the tools and information systems that assist in 

monitoring the wind and temperature, so that the active role of the information 

system for the public, especially the coastal communities. 

In the design of this divided anemometer wind direction function of the wind 

direction, wind speed function of wind speed and temperature function in the 

search for environmental temperature. So the system needs results obtained from 

the three components of the controller will be processed and will be displayed on 

the web mobile as a public information system. 

In addition to the three interrelated components, this anemometer which 

combine several schemes measurement system in an information system or 

centralized monitoring stations are integrated in the system and the data logger 

automatically and centrally controlled remotely or on-line by using the mobile 

web so as to allow the public to use so that the target information system can be 

used in accordance with its function 

 

Keyword: Anemometer, Web Anemometer, Arduino Anemometer 
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