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INTISARI 

 

Berbagai macam persoalan kehidupan dihadapi masyarakat di era 

modern ini. Persoalan yang dihadapi salah satunya adalah mengenai keamanan, 

kususnya pencurian yang terjadi di kompleks perumahan. Pelaku tindak kejahatan 

ini pun tidak segan – segan melakukan kekerasan sampai melukai penghuni rumah 

agar bisa mendapatkan hasil atau juga untuk melindungi diri dari serangan balik 

korban. Untuk mengatasi persoalan tersebut, para pemilik rumah menggunakan 

model sistem keamanan seperti siskamling, satpam maupun penggunaan CCTV 

(Closed Circuit Television). Penggunaan sistem – sistem keamanan tersebut tentu 

belum menjadi solusi efektif untuk pencegahan awal. Pencegahan awal 

dimaksudkan agar niat pelaku melanjutkan aksinya dapat dicegah. Sistem 

keamanan yang menggunakan alarm sebagai indikator cukup untuk menekan atau 

mencegah niat dari pelaku kejahatan karena dengan bunyi alarm yang dihasilkan 

bisa mengganggu mental atau konsentrasi sehingga batal melakukan aksi 

kejahatannya.   

Dari permasalahan tersebut, maka pada skripsi ini akan dipaparkan 

rancangan sebuah sistem pengontrol keamanan rumah yang diharapkan dapat 

menghadirkan perasaan aman baik saat berada di rumah maupun jauh dari rumah. 

Sistem ini juga dapat menjadi alat bantu pencegahan sehingga pelaku kehilangan 

niat untuk melakukan kejahatan. Sistem ini menggunakan beberapa perangkat 

utama dan tambahan, seperti PIR, buzzer, Arduino sebagai pengendali sistem, 

handphone sebagai penyampai informasi serta beberapa komponen pendukung 

lainnya. Sistem ini bekerja apabila ada gerakan manusia yang terdeteksi oleh 

sensor maka langsung mengirimkan pesan ke nomor yang telah diprogram dan 

beberapa detik kemudian akan mengaktifkan buzzer. 

Sistem pengontrol keamanan rumah yang dihasilkan berjalan sesuai 

tugasnya. Perangkat utama sistem dan pendukung berfungsi efektif dalam 

melakukan pengamanan. Jarak jangkau PIR mencapai lebih dari tujuh meter dan 

kecepatan respon antara 0,2 sampai 3 detik, begitu juga dengan waktu pengiriman 

pesan yang dibutuhkan sekitar 4 detik yang efektif sebagai peringatan dini. Sistem 

ini dapat diaplikasikan bersama komputer, modul kamera atau modul – modul 

sensor lain sehingga keamanan lebih terjaga. 

  

Kata kunci : Arduino, PIR, Keamanan rumah, telepon genggam 

 

 



 

 

ABSTRACT 

 

In this modern era people faces various kinds of life problem. One of this 

problems is on security, specially about robbing at a residential complex. 

Criminal  did not hesitate to injure  the owner of the house in order to get results 

or also to protect themselves from a counter-attack of the owner. To overcome 

these problems, the owners of houses uses various models of security system for 

helping them to be able to prevent the crime, for example, pay a security guard, 

neighborhood security system and installation of CCTV (Closed Circuit 

Television).Those security systems still not yet become an effective solution for 

early prevention. Early Prevention intended that the aim of criminal to do crime 

can be prevent. Security system which use alarm as indicator adequate to 

pressure or to prevent the aim of criminal, because sound of alarm can disturb 

mental or concentration of criminal so criminal will withdraw the action of crime. 

Based from these problems, in this thesis will explained a design of a 

home security controller system which it can make the owner of house feel safe 

while at home or far away from home. This system also can be used as a tool of 

prevention, so the criminal lose the aim to commit a crime. This system uses some 

of the main and auxiliary devices, such as PIR, buzzer, Arduino as the controller 

system, mobile phone as a transmitter of information and the others supporting 

components. The system works when there is human movement is detected by the 

sensor, and immediately send a message to a number that has been programmed 

and a few seconds later activated the buzzer. 

The home security controller system works good according to the 

porpuse what it make to. The main devices and support systems runing effectively 

in order to providing security. Range PIR reach more than seven meters and 

speed of response ranging from 0.2 to 3 seconds, as well as message delivery time 

takes approximately 4 seconds effectively as an early warning. This system can be 

applied with computer, camera module or other sensor modules so that security is 

maintained.  

 

Keywords : Arduino, PIR, Home Security, Mobile Phone. 

 

 

 

 

 


