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INTISARI

Missed call adalah panggilan yang dengan sengaja dihentikan oleh
penelepon sebelum dijawab oleh penerima sehingga muncul sebagai panggilan
tidak terjawab.Tujuan pembuatan sistem pengendali pintu gerbang berbasis
missed call ini adalah untuk membuat pengendali pintu gerbang yang dapat
dikontrol dari jarak jauh melalui handphone yang hemat pulsa.

Dalam penggunaanya dapat meningkatkan kenyamanan dalam membuka
dan menutup pintu-gerbang serta pengontrolan dapat dilakukan dari jarak jauh.
Sistem ini bekerja setelah kita melakukan panggilan, setelah itu panggilan akan
diproses oleh Arduino Uno untuk menggerakan motor servo.

Saat melakukan panggilan mikrokontroler akan mendeteksi sebagai ring.
Jumlah ring inilah yang kemudian digunakan untuk membuka dan menutup pintu

gerbang. Mikrokontroler di set mendeteksi 2.ring untuk membuka dan 2 ring
selanjutnya untuk menutup pintu gerbang.

Kata Kunci : Missed call, Arduino Uno, Motor Servo
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ABSTRACT

Missed call is a call that deliberately terminated by the caller before it is
answered by the receiver so that it appears as missed call.The aim of making gate
control system based missed call is to make the control gate can be controlled
remotely by phone that saving pulse.

In the consumer can increase comfort in opening and closing the gate and
control can be done from a long distance.This system work after we call and after
that the call will be processed by the Arduino Uno to move the servo motor.

When.making calls microcontroller will detect as ring. The amount of
ring is then used to open and close the gate. Microcontroller . is set to detect 2
ring for opening and next 2 ring to close the gate.

Keywords: Missed call, Arduino Uno, Motor Servo
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